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OSTRZEZENIA

System alarmowy powinien by¢ instalowany przez wykwalifikowany personel.

Przed przystgpieniem do instalacji nalezy zapoznaC sie z niniejszg instrukcja w celu
unikniecia btedow, ktére mogg skutkowa¢ wadliwym dziataniem lub nawet uszkodzeniem
sprzetu.

Wszystkie potgczenia elektryczne nalezy wykonywac przy wytgczonym zasilaniu.

Wprowadzanie w urzgdzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez
producenta, Ilub dokonywanie samodzielnych napraw oznacza utrate uprawnien
wynikajgcych z gwaranciji.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowa¢ zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowej.
Prosze nas odwiedzi¢:
http://www.satel.pl

Deklaracja zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce

W instrukcji mogg wystgpi¢ nastepujgce symbole:

- uwaga;

A - uwaga krytyczna.
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2 Instrukcja instalatora SATEL

1. Wprowadzenie

Instrukcja dotyczy central alarmowych z serii INTEGRA:

— INTEGRA 24

— INTEGRA 32

— INTEGRA 64

— INTEGRA 128
W instrukcji opisane zostaty rowniez manipulatory wspotpracujgce z centralami z serii
INTEGRA oraz inne urzgdzenia moggce wchodzi¢ w sktad systemu alarmowego.
Centrale alarmowe z serii INTEGRA spetniajg wymagania norm:

— EN 50131-1 Grade 2;

— EN 50131-3 Grade 2;

— EN 50131-6 Grade 2;

— EN 50130-4;

— EN 50130-5 Klasa Il.

2. Wiasciwosci

Struktura systemu
e Liczba stref:
— do 4 (INTEGRA 24);
— do 16 (INTEGRA 32);
— do 32 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128).
e Liczba partycji (podsystemow):
— 1 (INTEGRA 24);
— do 4 (INTEGRA 32);
— do 8 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128).
Wejscia
e 4 (INTEGRA 24), 8 (INTEGRA 32) lub 16 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128)
programowalnych wejs¢ przewodowych na ptycie gtéwnej centrali:
— obstuga czujek typu NO i NC oraz czujek roletowych i wibracyjnych;
— obstuga konfiguracji EOL i 2EOL,;
— kilkadziesiagt typow reakcji.
e Maksymalna liczba wejs¢ programowalnych:
— do 24 (INTEGRA 24);
— do 32 (INTEGRA 32);
— do 64 (INTEGRA 64);
— do 128 (INTEGRA 128).
Wyijscia
e 4 (INTEGRA 24), 8 (INTEGRA 32) lub 16 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128)
programowalnych wyjs¢ przewodowych na ptycie gtéwnej centrali:

— 2 (INTEGRA 24 i INTEGRA 32) lub 4 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128) wyjscia
wysokoprgdowe,;
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— 2 (INTEGRA 24), 6 (INTEGRA 32) lub 12 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128) wyjs$¢
niskoprgdowych typu OC,;
— ponad 100 realizowanych funkciji;
— realizacja niestandardowych funkcji sterowania dzieki mozliwosci programowania
ztozonych operacji logicznych na wyj$ciach.
e Maksymalna liczba wyjs¢ programowalnych:
— 24 (INTEGRA 24) [20 wyjs¢ dostepnych fizycznie (ptyta gtéwna + ekspandery) i 4
wyjscia wirtualne];
32 (INTEGRA 32);
64 (INTEGRA 64);
128 (INTEGRA 128).
e Dodatkowe wyjscia wysokopradowe realizujgce funkcje wyjs¢ zasilajgcych:
— 3 (INTEGRA 24 i INTEGRA 32);

— 2 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128) [wyjscie dedykowane do zasilania ekspanderow
posiada 2 zaciski].

Magistrale komunikacyjne

e Magistrala manipulatorow umozliwiajgca podtgczenie:
— do 4 urzadzen (INTEGRA 24 i INTEGRA 32);
— do 8 urzadzenh (INTEGRA 64 i INTEGRA 128).

e 1 (INTEGRA 24 i INTEGRA 32) lub 2 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128) magistrale
ekspanderow umozliwiajgce podtgczenie:

— do 32 urzadzen (INTEGRA 24 i INTEGRA 32).
— do 64 urzadzen (INTEGRA 64 i INTEGRA 128) — 32 urzgdzenia do kazdej z magistral.

Komunikacja

e Komunikator telefoniczny umozliwiajgcy:

monitorowanie zdarzen;

— powiadamianie o zdarzeniach;

— sprawdzanie stanu systemu alarmowego przy pomocy telefonu (DTMF);

— zdalne sterowanie wyjsciami systemu alarmowego przy pomocy telefonu (DTMF).

e Wbudowany modem 300 bps umozliwiajgcy zdalng obstuge i programowanie systemu
alarmowego.

¢ Monitorowanie zdarzen do dwdch stacji monitorujgcych:
— kilkanascie formatéw komunikacji (m.in. Contact ID oraz SIA);
— 4 numery telefoniczne (2 podstawowe + 2 rezerwowe);
— 9 identyfikatoréw.

e Alternatywne sposoby monitorowania zdarzen dostepne po podtgczeniu dodatkowych
modutdéw:

— siec¢ Ethernet (TCP/IP);
— GPRS,
— kanat gtosowy GSM.

e Powiadamianie o zdarzeniach na 4 (INTEGRA 24), 8 (INTEGRA 32) lub 16 (INTEGRA 64
i INTEGRA 128) numeréw telefonéw w formie:

— komunikatow gtosowych odtwarzanych przez dodatkowy modut (INT-VG, CA-64 SM lub
SM-2);
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— definiowanych przez instalatora komunikatéw tekstowych.

Pamieé zdarzen

e 439 (INTEGRA 24 i INTEGRA 32), 5887 (INTEGRA 64) lub 22527 (INTEGRA 128)
zdarzen.

e Odrebna pamie¢ przechowujgca zdarzenia wymagane przez norme EN 50131 dla
Grade 2.

e Mozliwosé wydruku pamieci zdarzen.

Uzytkownicy
e 1 (INTEGRA 24), 4 (INTEGRA 32) lub 8 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128) administratoréow.

e 16 (INTEGRA 24), 64 (INTEGRA 32), 192 (INTEGRA 64) lub 240 (INTEGRA 128)
uzytkownikow.

e Mozliwos¢ przydzielenia uzytkownikowi:
— hasta,

— karty zblizeniowej (transpondera pasywnego 125 kHz, ktéry moze mie¢ forme karty,
breloka itd.),

— pastylki DALLAS,
— pilota.
¢ Kilkanascie typéw uzytkownika.
e Uprawnienia okreslajgce zakres dostepu do systemu.

Dodatkowe funkcje
¢ Funkcje kontroli dostepu realizowane przy pomocy dodatkowych modutéw.

e 16 (INTEGRA 24), 28 (INTEGRA 32) lub 64 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128) timery
systemowe umozliwiajgce automatyczne:

— zafgczanie/wytgczanie czuwania w strefach;
— sterowanie wyjsciami (wtgczanie/wytgczanie Swiatta, zraszanie ogrodu itp.).

e Timery strefowe (1 w kazdej strefie) umozliwiajgce automatyczne zatgczanie/wytgczanie
czuwania.

Programowanie
e Programowanie lokalne:

— manipulator;

— komputer z zainstalowanym programem DLOADX podtgczony do portu RS-232 centrali.
e Programowanie zdalne:

— komputer z zainstalowanym programem DLOADX tgczacy sie za posrednictwem sieci
telefonicznej albo sieci Ethernet (opcjonalnie, po podtgczeniu modutu ETHM-1);

— przegladarka internetowa (opcjonalnie, po podtgczeniu modutu ETHM-1);

— telefon komérkowy z zainstalowang odpowiednig aplikacjg (opcjonalnie, po podtgczeniu
modutu ETHM-1).

Plyta gtéwna
e Port RS-232 (gniazdo typu RJ) umozliwiajgcy:
— lokalne programowanie przy pomocy komputera z zainstalowanym programem DLOADX;

— lokalne administrowanie systemem przy pomocy komputera z zainstalowanym
programem GUARDX;
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— zdalne programowanie przy pomocy programu DLOADX przez sie¢ Ethernet (TCP/IP)
w przypadku podtgczenia modutu ETHM-1;

— wspotprace z zewnetrznym modemem analogowym, GSM lub ISDN;
— podfaczenie drukarki szeregowej (biezgcy wydruk zdarzen).
e Mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania centrali bez potrzeby jej demontazu.

e 1 (INTEGRA 24 i INTEGRA 32) lub 2 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128) gniazda
umozliwiajgce poditgczenie modutu gtosowego INT-VG, ekspandera syntezerbw mowy
CA-64 SM lub syntezera SM-2.

e Podtrzymywany bateryjnie zegar czasu rzeczywistego z kalendarzem.

e Diody LED informujgce o stanie wyjs¢, ukfadu tadowania akumulatora i komunikatora
telefonicznego.

e Zabezpieczenie elektryczne wszystkich wejs¢ i wyjs¢ przewodowych oraz magistral
komunikacyjnych.

e Zasilacz impulsowy z zabezpieczeniem przeciwzwarciowym, wyposazony w uktad kontroli
stanu akumulatora i odtgczania roztadowanego akumulatora.

3. Manipulatory

Centrale INTEGRA obstugujg nastepujace manipulatory:

INT-KSG — manipulator LCD z klawiaturg dotykowa;

INT-KLCD — manipulator LCD z klawiaturg mechaniczng;

INT-KLCDR — manipulator LCD z klawiaturg mechaniczng i wbudowanym czytnikiem kart
zblizeniowych;

INT-KLCDK — manipulator LCD z klawiaturg mechaniczng;

INT-KLCDL — manipulator LCD z klawiaturg mechaniczna;

INT-KLCDS — manipulator LCD z klawiaturg mechaniczna.

Zalecana wersja oprogramowania manipulatorow (zapewnia funkcjonalno$¢ zgodnag
z wymaganiami normy EN 50131 dla Grade 2):

— INT-KLCD / INT-KLCDR - 1.08 (lub nowsza);

— INT-KLCDK / INT-KLCDL / INT-KLCDS - 6.08 (lub nowsza);

— INT-KSG - 1.02 (lub nowsza).

Manipulatory mogg by¢ dostepne z rdéznymi wariantami  kolorystycznymi  obudowy,
wyswietlacza, czy podswietlenia klawiszy. O wariancie kolorystycznym informuje dodatkowe

oznaczenie umieszczane w nazwie manipulatora (np. INT-KLCD-GR - zielony wyswietlacz
i podswietlenie klawiszy; INT-KLCD-BL — niebieski wyswietlacz i podswietlenie klawiszy).

Wiasciwosci manipulatora INT-KSG opisane sg w odrebnej instrukcji, dodawanej do tego
manipulatora.

3.1 Wiasciwosci manipulatorow z klawiaturag mechaniczng

o Wyswietlacz 2 x 16 znakdéw z podswietleniem.
¢ Diody LED informujgce o stanie stref oraz systemu.
e Podswietlane klawisze.
e Wbudowany przetwornik piezoelektryczny do sygnalizacji dzwiekowe;.
e 2 programowalne wejscia przewodowe:
— obstuga czujek typu NO i NC;
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— obstuga konfiguracji EOL i 2EOL.
e Styk sabotazowy reagujgcy na otwarcie obudowy i oderwanie od Sciany.

e Port RS-232 (gniazdo PIN-5) umozliwiajgcy administrowanie systemem alarmowym przy
pomocy komputera z zainstalowanym programem GUARDX.

4. Moduty rozszerzajace

Moduty rozszerzajgce pozwalajg nie tylko zwiekszyC liczbe dostepnych wejs¢ i wyjsé
(przewodowych i bezprzewodowych), ale takze wzbogaci¢ system o dodatkowe mozliwosci
funkcjonalne.

Nie wszystkie wymienione nizej moduty spetniajg wymagania normy EN 50131 dla
Grade 2.

4.1 Moduly podigczane do magistrali manipulatorow

CA-64 PTSA. Tablica synoptyczna. Umozliwia wizualizacje stanu stref i wejs¢ systemu
alarmowego. Centrale wspotpracujg z tablicami synoptycznymi z wersjg elektroniki 1.4
(lub nowszg) i oprogramowania 4.0 (lub nowszym).

ETHM-1. Modut Ethernetowy. Umozliwia monitorowanie zdarzen oraz obstuge
| programowanie centrali alarmowej za posrednictwem sieci Ethernet. Zalecana wersja
oprogramowania modutu: 1.06 (lub nowsza).

INT-RS. Konwerter danych. Umozliwia podtgczenie komputera z zainstalowanym
programem GUARDX analogicznie jak do manipulatora LCD, monitorowanie zdarzeh za
posrednictwem specjalizowanego urzgdzenia zewnetrznego Iub obstuge centrali
alarmowej przy pomocy innego oprogramowania, niz oferowane przez firme SATEL.

4.2 Moduly podtagczane do magistrali ekspanderéw

INT-RX / INT-RX-S. Ekspander obstugi pilotéw 433 MHz. Umozliwia sterowanie systemem
alarmowym przy pomocy pilotéw 433 MHz.

INT-CR. Modut sterowania strefami. Umozliwia zatgczanie i wylgczanie czuwania oraz
kasowanie alarmow w wielu strefach przy pomocy kart zblizeniowych, brelokéw i innych
transponderéw pasywnych.

INT-S / INT-SK. Klawiatura strefowa. Pozwala sterowa¢ czuwaniem jednej strefy. Moze
realizowac funkcje kontroli dostepu.

INT-SCR. Klawiatura wielofunkcyjna. Moze pracowac jako:
INT-S. Klawiatura strefowa.

INT-SCR. Klawiatura strefowa z czytnikiem. Funkcjonalnos¢ podobna, jak klawiatury
strefowe.

INT-ENT. Klawiatura wejsciowa. Gtownym zadaniem klawiatury wejsciowej jest
odblokowanie opodznienia dla wejs¢ o typie reakcji 3. OPOZNIONA WEWNETRZNA. Po
uptywie zaprogramowanego w klawiaturze czasu, jezeli czuwanie nie zostanie
wytgczone, wejscia opdznione wewnetrzne ponownie dziata¢ bedg jak
natychmiastowe.

INT-SZ / INT-SZK. Zamek szyfrowy. Pozwala realizowac¢ funkcje kontroli dostepu.

INT-R. Uniwersalny ekspander czytnikéw kart / pastylek. Obstuguje czytniki kart
zblizeniowych produkowane przez firme SATEL, czytniki z interfejsem WIEGAND 26 lub
czytniki pastylek DALLAS. Pozwala realizowac¢ funkcje kontroli dostepu.

CA-64 E. Ekspander wejsé. Umozliwia rozbudowe systemu o 8 programowalnych wejsé
przewodowych.
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CA-64 EPS. Ekspander wejs¢ z zasilaczem. Umozliwia rozbudowe systemu o 8
programowalnych wejs¢ przewodowych. Posiada wbudowany zasilacz impulsowy.

CA-64 ADR. Ekspander wejs¢é adresowalnych. Umozliwia rozbudowe systemu o 48 wejsc¢.
Posiada wbudowany zasilacz impulsowy. Centrale wspétpracujg z ekspanderami
z oprogramowaniem w wersji 1.5 (lub nowszym).

CA-64 O. Ekspander wyjs¢. Umozliwia rozbudowe systemu o 8 wyjs¢ programowalnych.
Produkowany jest w trzech wariantach:

CA-64 O-OC - 8 wyjsc¢ typu OC;
CA-64 O-R — 8 wyjs¢ przekaznikowych;
CA-64 O-ROC -4 wyjscia przekaznikowe i 4 wyjscia typu OC.

INT-ORS. Ekspander wyjsé na szyne DIN. Umozliwia rozbudowe systemu o 8
programowalnych wyj$¢ przekaznikowych. Przekazniki mogg sterowac¢ urzgdzeniami
elektrycznymi zasilanymi napieciem zmiennym 230 V.

CA-64 OPS. Ekspander wyjsé z zasilaczem. Umozliwia rozbudowe systemu o 8 wyjs¢
programowalnych. Posiada wbudowany zasilacz impulsowy. Produkowany jest w trzech
wariantach:

CA-64 OPS-OC - 8 wyjsc typu OC;
CA-64 OPS-R — 8 wyjs¢ przekaznikowych;
CA-64 OPS-ROC — 4 wyjscia przekaznikowe i 4 wyjscia typu OC.

INT-IORS. Ekspander wejs¢ i wyjs¢ na szyne DIN. Umozliwia rozbudowe systemu o 8
programowalnych wejs¢ przewodowych i 8 programowalnych wyjs¢ przekaznikowych.
Przekazniki mogg sterowal urzgdzeniami elektrycznymi zasilanymi napieciem
zmiennym 230 V.

CA-64 PP. Ekspander wejs¢ i wyjs¢ z zasilaczem. Umozliwia rozbudowe systemu o 8
programowalnych wej$¢ przewodowych i 8 programowalnych wyjs¢ (4 przekaznikowe
I 4 typu OC). Posiada wbudowany zasilacz impulsowy.

ACU-100 / ACU-250. Kontroler systemu bezprzewodowego ABAX. Umozliwia obstuge
systemu alarmowego przy pomocy pilotbw ABAX i zastosowanie w systemie
alarmowym dwukierunkowych urzadzeh bezprzewodowe ABAX.

INT-VG. Modut gtosowy. Umozliwia zdalng obstuge centrali alarmowej z klawiatury telefonu
(interaktywne menu gtosowe). Moze zapamietaC¢ 16 komunikatéw gtosowych dla celéw
powiadamiania telefonicznego.

INT-VMG. Generator komunikatéw gtosowych. Umozliwia gtosne odtwarzanie nagranych
uprzednio komunikatow w przypadku wystgpienia okreslonych zdarzen.

INT-TXM. Interfejs monitoringu. Pozwala na podtgczenie do centrali alarmowej nadajnika
monitoringu radiowego (format ESPRIT).

INT-KNX. Modut integracji z systemem KNX. Umozliwia wspotprace centrali alarmowej
z systemem KNX.

5. Montaz systemu

A

Do wykonania montazu przydatne beda:
o wkretak ptaski 2,5 mm,

o wkretak krzyzakowy,

e SzCzypce precyzyjne,

Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywaé przy wylgczonym
zasilaniu.
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e szczypce ptaskie,
e wiertarka z kompletem wiertet.

5.1 Plan instalacji

Montaz musi by¢ poprzedzony przygotowaniem planu systemu alarmowego. Wskazane jest
sporzgdzenie szkicu obiektu i umieszczenie na nim wszystkich urzgdzen, ktére majg
wchodzi¢ w skiad systemu alarmowego: centrali, manipulatoréw, klawiatur, czujek,
sygnalizatoréw, modutéw rozszerzajgcych itd. Centrala i inne elementy systemu alarmowego
powinny by¢ montowane w ramach obszaru chronionego.

5.2 Oszacowanie poboru pragdu w systemie

Na etapie planowania systemu alarmowego nalezy zsumowacé prady pobierane przez
wszystkie urzgdzenia wchodzace w jego sktad (ptyte gtdbwng centrali, manipulatory, moduty
dodatkowe, czujki, sygnalizatory itd.). W rachunku nalezy uwzgledni¢ prad fadowania
akumulatora. W przypadku, gdy suma prgddéw przekracza wydajnos¢ zasilacza centrali,
w systemie nalezy zastosowaé ekspandery z zasilaczem lub dodatkowy zasilacz.

Suma prgdéw pobieranych przez urzgdzenia podfgczone do zasilacza (ekspandera
z zasilaczem) nie moze przekroczy¢ wydajnosci pragdowej zasilacza.

Planujgc podtgczenie urzgdzen do poszczegoélnych wyjs¢ zasilajgcych (centrali,
ekspanderow z zasilaczem itd.) nalezy pamietaé, ze suma praddéw pobieranych przez te
urzadzenia nie moze przekroczy¢ maksymalnej obcigzalnosci prgdowej tych wyjs¢.

5.3 Okablowanie

Do wykonania potgczen przewodowych miedzy urzgdzeniami wchodzgcymi w sktad systemu
zaleca sie stosowanie kabla prostego nieekranowanego (nie zaleca sie uzywania kabla typu
.Skretka” — UTP, STP, FTP)

W przypadku uzycia kabla typu ,skretka” do podigczania urzagdzen do magistrali
komunikacyjnej, nalezy pamietac, ze jedng parg skreconych przewodow nie mogg byc¢
przesytane sygnaty DTM i CKM / DT1 i CK1/DT2 i CK2 (dane i zegar).

Przekréj przewoddw zasilajgcych nalezy tak dobrac, aby spadek napiecia miedzy zasilaczem
a zasilanym urzgdzeniem nie przekroczyt 1 V w stosunku do napiecia wyjsciowego.

Dla zagwarantowania poprawnego dziatania elementéw systemu istotne jest zapewnienie jak
najmniejszej rezystancji i pojemnosci przewoddw sygnatowych. Przy wiekszych
odlegtosciach miedzy urzgadzeniami, aby zmniejszy¢ rezystancje przewodow, konieczne
moze by¢ zastosowanie dla kazdego sygnatu kilku réwnolegle potaczonych zyt.
Konsekwencjg tego moze byc¢ jednak wzrost pojemnosci przewodow. Zbyt duza rezystancja
albo pojemnos¢ przewoddéw tgczacych centrale z manipulatorami lub  modutami
rozszerzajgcymi moze uniemozliwi¢ ich wtasciwg prace (np. centrala nie bedzie w stanie
zidentyfikowa¢ urzagdzenia, zgtaszane bedg braki obecnosci itd.). Dobierajgc dtugosc
przewodow nalezy stosowaé sie do zalecen przedstawionych w rozdziatach dotyczgcych
podtgczania poszczegolnych typow urzadzen.

Prowadzac kable nalezy pamieta¢ o zachowaniu odpowiedniej odlegtos¢ miedzy przewodami
niskiego napiecia a przewodami zasilania 230 V AC. Nalezy unika¢ prowadzenia przewodéw
sygnatowych rownolegle do przewodéw zasilajgcych 230 V AC, w ich bezposrednim
sgsiedztwie.
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5.4 Montaz ptyty gtédwnej centrali

A Ptyta gtéwna centrali zawiera elementy elektroniczne wrazliwe na wytadowania
elektrostatyczne.

Przed podiagczeniem do plyty gidownej zasilania (akumulatora, napiecia
zmiennego z transformatora) nalezy zakonczy¢ wszystkie prace instalacyjne
dotyczace urzadzen przewodowych (podigczenie manipulatorow, modutéow
rozszerzajacych, czujek itd.).

Centrala powinna by¢ instalowana w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej wilgotnosci
powietrza. Nalezy zapewni¢ centrali ochrone przed dostepem osdb niepowotanych.

W miejscu montazu centrali powinien by¢ dostepny obwdd zasilania 230 V AC z uziemieniem
ochronnym.

5.4.1 Opis plyt gtéwnych

O@ ® @@E\Q@}@@@

o)
RESET

O

NMMVNMMNY

i

CHARGE
[}

——
EEEENR
SM-2 VOICE
SYNTHESIZER

= DIALER
ourg =
out4 =

our3
ouT4

SN

AP DDDDDDDDDDDDDDDDDDDD

AG AC GOM OUT1 GOMOUT2 COM+KPDDTM CKM GOM +EX DT CK AUX Z1 COM Z2 Z3 GOM Z4 O

e e e e T e T T

Rys. 2. Plyta gtéwna centrali alarmowej INTEGRA 24 (wersja 1.5 E).

Objasnienia do rysunkéw 2, 3 i 4:
bezpiecznik topikowy uktadu tadowania akumulatora.

przewody do podtgczenia akumulatora (czerwony +, czarny -).

©®O

kotki do ustawienia prgdu fadowania akumulatora:

— kotki zwarte (zworka zatozona) — 400 mA (INTEGRA 32) lub 500 mA (INTEGRA 64,
INTEGRA 128)
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PO O PP

— kotki rozwarte (brak zworki) — 800 mA (INTEGRA 32) lub 1000 mA (INTEGRA 64,
INTEGRA 128)

diody LED informujgce o stanie wyj$¢ wysokoprgdowych.

dioda LED informujgca o stanie wyjscia zasilajgcego +KPD.
dioda LED informujgca o stanie wyjs¢ zasilajgcych +EX1 i +EX2.
port RS-232 (gniazdo typu RJ).

dioda CHARGE sygnalizujgca tadowanie akumulatora.

bateria litowa podtrzymujgca prace zegara i pamie¢ RAM. Jej wyjecie powoduje utrate
ustawien zegara oraz wszystkich danych zapisanych w pamieci RAM.

Baterie nalezy wiozy¢ do gniazda przed uruchomieniem centrali.

kotki RESET umozliwiajgce uruchomienie centrali w sytuacjach awaryjnych (patrz:
AWARYJINA PROCEDURA URUCHOMIENIA CENTRALI S. 22).

diody LED informujgce o stanie wyj$¢ niskoprgdowych.
dioda LED DIALER informujgca o stanie komunikatora telefonicznego centrali.

ghiazdo/gniazda do podtgczenia modutu gtosowego INT-VG, ekspandera syntezeréw
mowy CA-64 SM lub syntezera SM-2.

1
7/’—\

7 _00p0 @ @ oge

RESET(&'®)

NN
TIP RING T-1 R-1

-

@) CHARGE
BATTERY [;HARG|: =
W 4/0mA

SM-2 VOICE
SYNTHESIZER

DIALER
=

QUT3 =
0UT4 =
QUTS =
QUTE =
ouT7 =
QUTg =

OOV = .f.l

oD DDDDDDDDDDDDDDDDDDDDD

AG AC COM OUT1 COMOUT2 COM+KPDDTM CKM COM +EX DT €K AUX Z1 COM 72 Z3 COM Z4 Z5 COM 26 Z7 COM Z8

ol e e e el e e e

Rys. 3. Plyta gtdwna centrali alarmowej INTEGRA 32 (wersja 1.4 F).
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Opis zaciskow:

AC - wejscia zasilania
COM - masa
OUTn - wyjscia programowalne (n=numer wyjscia):

wysokopradowe: OUTL1...OUT2 (INTEGRA 24 i INTEGRA 32)
OUT1...0UT4 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128)
niskopradowe: OUTS3...0UT4 (INTEGRA24)
OUT3...0UT8 (INTEGRA 32)
OUTS5...0UT16 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128)

+KPD - wyjscie dedykowane do zasilania urzgdzen podtgczanych do
magistrali manipulatoréw (13,6...13,8 V DC)

DTM - dane magistrali manipulatorow

CKM - zegar magistrali manipulatorow

+EX/+EX1/+EX2 - wyjscie dedykowane do =zasilania urzgdzehn podtgczanych do
magistrali ekspanderow (13,6...13,8 V DC)

dane magistrali ekspanderow
zegar magistrali ekspanderow

DT/DT1/DT2
CK/CK1/CK2

AUX - wyjscie zasilajgce (13,6...13,8 V DC)

Zn - wejscia (n=numer wejscia)

= - zacisk ochronny komunikatora telefonicznego (podtgcza¢ tylko do
obwodu ochronnego)

TIP, RING - wejscie linii telefonicznej (miejskiej — analogowej)

T-1, R-1 - wyjscie linii telefonicznej (podtaczenie aparatu telefonicznego)

5.5 Podtaczenie urzadzen do magistrali manipulatoréw

Przewody magistrali muszg by¢ prowadzone w jednym kablu.

Odlegtos¢ manipulatora (lub innego urzgdzenia podtgczanego do magistrali
manipulatoréw) od centrali moze wynosi¢ do 300 m.

Urzgdzenia instalowane daleko od centrali mogg byc¢ zasilane lokalnie, z niezaleznego
Zrodta zasilania.

Napiecie zasilania mierzone na zaciskach manipulatora LCD przy wigczonym
podswietleniu wyswietlacza i klawiszy nie powinno by¢ mniejsze niz 11 V.

Tabela 1 przedstawia ilos¢ wymaganych przewodéw dla prawidtowego podtgczenia
urzgdzenia do magistrali manipulatoréw w przypadku stosowania kabla prostego o przekroju
zyly 0,5 mm?.

+KPD COM CKM

Odlegtos¢ lloS¢ przewodoéw

do 100 m 1 1 1 1
100-200 m 2 2 1 1
200-300 m 4 4 2 2

Tabela 1.
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INTEGRA

DDDD

COM+KPD DTM CKM

)

¢ Q)| | com
— | || | cm
® @) | om  INT-KLCD
¢ Q| | ®¥p  INT-KLCDR
Q)| | o
Q| | 2

INT-KLCDS

adY WLA XD W09
UMWY

Rys. 5. Sposéb podtgczania manipulatoréw (inne urzgdzenia podtgcza sie sposob
analogiczny).

5.5.1 Adresowanie urzadzen podigczanych do magistrali manipulatoréw

Kazde urzgdzenie podtgczane do magistrali manipulatoréw musi mie¢ indywidualny adres
z zakresu od 0 do 3 (INTEGRA 24 i INTEGRA 32) lub od 0 do 7 (INTEGRA 64
I INTEGRA 128). Adresy nie mogg sie powtarzaé (centrala nie obstuguje urzgdzen
o identycznych adresach). Zaleca sie nadawanie kolejnych adresow poczgwszy od 0.

W manipulatorach adres jest ustawiany programowo. Fabrycznie ustawiony jest adres 0. Po
uruchomieniu centrali alarmowej z ustawieniami fabrycznymi obstugiwane sg wszystkie
manipulatory podtgczone do magistrali, niezaleznie od ustawionych w nich adreséw. Pozwala
to ustawi¢ poprawne, indywidualne adresy w manipulatorach i przeprowadzi¢ identyfikacje
urzgdzen podtgczonych do magistrali.

W innych urzgdzeniach podtaczanych do magistrali manipulatorow adres ustawia sie przy
pomocy przetgcznikéw typu DIP-switch lub kotkow.

Programowanie adresu manipulatora przy pomocy funkcji serwisowej
1. Wprowadzi¢ hasto serwisowe (fabrycznie 12345) i nacisngé klawisz *K.

2. Przy pomocy klawisza A lub V¥ znalez¢ na liscie funkcji pozycje TRYB SERWISOWY
i nacisng¢ klawisz # lub p.

3. Uruchomié¢ funkcje ADRESY MANIPULATOROW (P>STRUKTURA P>SPRZET P> IDENTYFIKACJA
P ADRESY MANIPUL.).

4. Na wyswietlaczach wszystkich podtgczonych do centrali manipulatoréw pojawi sie
komunikat przedstawiony na rysunku 6.

5. Wpisa¢ prawidtowy adres w wybranym manipulatorze / manipulatorach. Zmiana
adresu zostanie potwierdzona czterema krotkimi i jednym diugim dzwiekiem.
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I::I d |'" E' '.:- t |E' '5 |:| I_ I: [..:I n=0...7, aktualnie ustawiony

. S ™ adres manipulatora
=l EI7r0 .

Rys. 6. Programowanie adresu manipulatora przy pomocy funkcji serwisowej.

6.

Funkcje zmiany adresu mozna zakonczyé naciskajac klawisz . Funkcja zostanie
zakonczona automatycznie po uptywie 2 minut od jej uruchomienia. Zakonhczenie
funkcji jest robwnoznaczne z restartem manipulatora (w manipulatorze, z ktérego
uruchomiono funkcje, nastgpi powrét do gtébwnego menu trybu serwisowego).

Programowanie adresu manipulatora bez wchodzenia w tryb serwisowy

Ten spos6b programowania adresu jest szczegdlnie przydatny w sytuacji, kiedy — ze
wzgledu na powtarzajgce sie adresy — zablokowana zostata obstuga manipulatorow
I niemozliwe jest uruchomienie trybu serwisowego.

1.

o~ wbd

6.
7.
8.

5.5.2

Odtgczy¢ zasilanie manipulatora (KPD) oraz przewody sygnatowe CKM i DTM.
Zewrzec€ zaciski CKM i DTM manipulatora.

Wiaczy¢ zasilanie manipulatora.

Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat informujgcy o aktualnym adresie.

WpisaC¢ nowy adres. Manipulator potwierdzi wykonanie funkcji czterema krotkimi
i jednym dtugim dzwiekiem. W razie potrzeby naciéniecie klawisza % umozliwia
zmiane wprowadzonego adresu (nastgpi restart manipulatora i na wyswietlaczu
pojawi sie odpowiedni komunikat).

Odtgczy¢ zasilanie manipulatora.

Rozewrze¢ zaciski CKM i DTM manipulatora.

Podtgczy¢ manipulator do centrali w prawidtowy sposéb.

Numeracja wejs¢ w manipulatorach

Ustawiony w manipulatorze adres okresla, jakie numery w systemie otrzymajg wejscia
manipulatora (patrz: tabela 2). Dla kazdego manipulatora mozna okresli¢, czy jego wejscia
bedg wykorzystywane w systemie, czy nie. W przypadku, gdy numery wej$¢ manipulatora
| ekspandera pokrywajg sie, wejScia w manipulatorze majg priorytet (odpowiednie wejscia
w ekspanderze w takim przypadku nie bedg obstugiwane).

\ Numer wejscia w systemie

e rﬁg;‘fastora INTEGRA 24  INTEGRA 32 | INTEGRA 64  INTEGRA 128
1 72 71 z2 | 21 72 71 72
0 5 6 25 26 49 50 113 | 114
1 7 8 27 28 51 52 115 | 116
2 21 22 29 30 53 54 117 | 118
3 23 24 31 32 55 56 119 | 120
4 57 58 121 | 122
5 59 60 123 | 124
6 61 62 125 | 126
7 63 64 127 | 128

Tabela 2.
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5.5.3 Podtaczenie komputera do portu RS-232 manipulatora

Port RS-232 niektorych manipulatoréw umozliwia podtgczenie komputera z zainstalowanym
programem GUARDX (patrz: rysunek 7). Do wykonania pofgczenia zaleca sie stosowanie
kabla prostego nieekranowanego (nie zaleca sie uzywania kabla typu ,skretka” — UTP, STP,
FTP). Odlegtos¢ komputera od manipulatora moze wynosi¢ do 10 m.

9)

oo

abdb wN

Q

Rys. 7. Spos6b potgczenia komputera z portem RS-232 manipulatora. Po prawej widok
ztgcza w manipulatorze. Po lewej wtyk zenski DB-9 od strony punktéw lutowniczych.

W manipulatorach, do ktorych jest podtgczony komputer z programem GUARDX,
nalezy wigczy¢ opcje KOMUNIKACIA RS. Z chwilg uruchomienia programu GUARDX
automatycznie rozpoczyna sie wymiana danych.

5.6 Podlaczenie urzadzen do magistrali ekspanderow

INTEGRA

DD DD

COM+EX1 DT1 CK1

B

GIE ¢
+
&
CA-64 E %, 8 |
DIE: ’
)| 8—
)| |3
D)l
CA-64 O 5
GIE
| |3

Rys. 8. Sposéb podtgczania modutéw bez zasilacza.

| Przewody magistrali muszg by¢ prowadzone w jednym kablu.
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Catkowita dtugos¢ magistrali ekspanderéw nie moze by¢ wieksza niz 1000 m.

Modut moze byc¢ zasilany bezpoSrednio z centrali, jezeli odlegtoS¢ miedzy centralg
a modutem nie przekracza 300 m. Przy wiekszych odlegtoSciach modutowi nalezy
zapewnic inne Zrodfo zasilania (zasilacz lub ekspander z zasilaczem).

Tabela 3 przedstawia ilos¢ wymaganych przewodéw dla prawidtowego podtgczenia
urzgdzenia do magistrali ekspanderéw w przypadku stosowania kabla prostego o przekroju
zyly 0,5 mm?.

CK1/CK2 DT1/DT2 COM

Odlegtos¢ llo$¢ przewodow
do 300 m 1 1 1
300 — 600 m 2 2 2
600 — 1000 m 2 2 4
Tabela 3.
INTEGRA CA-64 EPS CA-64 ADR
DD DD

COM +EX1 DT1 CK1
] o VDD (LD

CLK DTA +12V+12VCOM CLK DTA +12V+12VCOM

1

o
Rys. 9. Sposéb podtgczania modutéw z zasilaczem.

5.6.1 Podtaczenie modutu INT-VG lub ekspandera CA-64 SM

W przypadku podfgczania modutu gtosowego INT-VG lub ekspandera syntezeréw mowy
CA-64 SM, do magistrali podigczane sg tylko przewody CLK i DTA. Kazde z tych urzadzen
wyposazone jest dodatkowo we wtyk typu PINS5, ktory nalezy podtgczy¢ do gniazda na ptycie
elektroniki centrali oznaczonego SYNT1 lub SYNT?2.

5.6.2 Adresowanie urzadzen poditgczanych do magistrali ekspanderéw

Kazde urzgdzenie podtgczane do magistrali ekspanderow musi mie¢ indywidualny adres
z zakresu od 0 do 31. Adresy urzgdzen podtgczonych do tej samej magistrali nie mogg sie
powtarzac¢ (centrala nie obstuguje urzgdzen o identycznych adresach). Zaleca sie nadawanie
kolejnych adresow poczawszy od 0. W wiekszosci urzgdzen adres ustawiany jest przy
pomocy mikroprzetgcznikow typu DIP-switch.

Do centrali INTEGRA 64 podtgczy¢ mozna tylko jeden modut INT-VG albo ekspander
CA-64 SM, poniewaz centrala ta pozwala odtworzyc tylko 16 komunikatow gtosowych.

Jesli urzgdzenie jest podfgczone do drugiej magistrali, jego adres w systemie ustala
sie poprzez dodanie liczby 32 do adresu w nim ustawionego.
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Adres ma wptyw na numeracje wejs¢ i wyjS¢ w systemie (patrz: rozdziat NUMERACJA
WEJSC | WYJSC W SYSTEMIE S. 27).

5.7 Podtaczenie czujek

____No_ EOL/NC EOL/NO

Y4 COM Y4 COM Y4 COM Y4 COM

2EOL/NC

Y4 COM Y4 COM
o o
T T
R1 R1
A | A
R2 R2

2EOL/NO

Rys. 10. Sposoby podtgczania czujek do wejsé. Wyjscia czujki oznaczono literami:
A - alarmowe, T — sabotazowe. R=R1+R2.

Sposodb podtgczenia czujki do wejscia musi by¢é odpowiedni dla wybranej dla tego wejscia

konfiguracji. Wejscia na ptycie gtdbwnej centrali obstugujg nastepujgce konfiguracje:

NC — typ linii dedykowany do podtgczania urzgdzen posiadajgcych wyjscie alarmowe NC
(normalnie zamkniete). Rozwarcie obwodu wywota alarm.

NO - typ linii dedykowany do podigczania urzgdzen posiadajgcych wyjscie alarmowe NO
(normalnie otwarte). Zwarcie obwodu wywota alarm.

EOL - ten typ linii mozna wykorzysta¢c do podtgczania urzgdzen posiadajgcych wyjscie
alarmowe NC lub NO. Zwarcie lub rozwarcie obwodu wywota alarm.

2EOL/NC - typ linii zalecany w przypadku podtgczania czujek posiadajgcych wyjscie
alarmowe NC oraz wyjscie sabotazowe. Wejscie rozréznia 3 stany: normalny, alarm
| sabotaz.

2EOL/NO - typ linii analogiczny jak 2EOL/NC, ale dla czujek posiadajgcych wyjscie
alarmowe NO.

Roletowa — typ linii dedykowany do podtgczania czujek roletowych.

Wibracyjna — typ linii dedykowany do podtgczania czujek wibracyjnych. Do wejscia mozna
tez podigczy¢ czujke posiadajgcg wyjscie alarmowe NC (np. mozna podtgczyc
szeregowo czujke wibracyjng i czujke magnetyczng).

Wedtug wyjscia — do tego typu linii nie nalezy podtgczaC czujek. Stan wejscia zalezy
wytgcznie od stanu wybranego wyjscia (wyjscia nie tgczy sie fizycznie z wejsciem).
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5.7.1 Rezystory parametryczne

W przypadku wej$¢ na ptycie gtownej centrali, w konfiguracji EOL do zamknigecia obwodu
nalezy zastosowac rezystor 2,2 kQ2, a w konfiguracji 2EOL — rezystory 1,1 kQ.

W przypadku ekspanderéw zidentyfikowanych przez centrale jako CA-64 Ei oraz CA-64 EPSi
I manipulatora INT-KSG, wartos¢ rezystorow parametrycznych jest programowalna
w zakresie od 500 Q2 do 15 kQ (patrz: instrukcja PROGRAMOWANIE).

Jezeli w manipulatorze lub ekspanderze wartosc rezystorow nie jest programowalna,
w konfiguracji EOL do zamkniecia obwodu nalezy zastosowac rezystor 2,2 k<,
a w konfiguracji 2EOL — rezystory 1,1 k.

5.8 Podlaczenie sygnalizatoréw

1 Niewykorzystane wyjScia programowalne  wysokoprgdowe nalezy obcigzyc
rezystorami 2,2 k.

I 1]
)| |ouT15
INTEGRA INTEGRA o
DD DD @D D DD DD
OUT1 COM OUT2 COM COM 716 COM OUT1 COM 716 Q
I A T T

+S80— +SA— TMP TMP SENS. TMP [IT]J

D)) D) GND +12V STO STA TMP TMP SENS. TVP
SP-4001 DDDDDDDD

SP-4002

Rys. 11. Sposéb podtgczenia sygnalizatorow. | — sygnalizator bez wiasnego zasilania —
sygnalizacje wyzwalajg wyjscia wysokoprgdowe. Il - sygnalizator z wlasnym zasilaniem —
sygnalizacje wyzwalajg wyjscia niskoprgdowe, a wyjscie wysokoprgdowe petni role wyjscia
zasilajgcego. Rezystory R majg wartos$¢ 2,2 kQ. W obu przyktadach do wejscia Z16
podfgczony jest obwdd sabotazowy.

5.9 Podtaczenie linii telefonicznej

A Nie nalezy przesyta¢ sygnatéw telefonicznych i sygnatéw systemu alarmowego
jednym wielozylowym kablem. Grozi to uszkodzeniem systemu w przypadku
przebicia wysokiego napiecia pochodzacego z linii telefonicznej.
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Centrala wspélpracuje tylko z analogowymi tgczami_abonenckimi. Podtgczenie
obwodu telefonicznego bezposrednio do sieci cyfrowej (np. ISDN) powoduje
zniszczenie urzadzenia.

Instalator powinien powiadomi¢ uzytkownika o sposobie podiagczenia centrali do
sieci telefonicznej.

Centrala musi by¢ podtgczona bezposrednio do linii telefonicznej (zaciski oznaczone TIP,
RING). Pozostate urzgdzenia korzystajgce z linii telefonicznej (np. telefon, faks) nalezy
podtgczy¢ za centralg (zaciski oznaczone T-1, R-1). Z tego wzgledu linia telefoniczna
powinna zosta¢ doprowadzona do centrali kablem czteroprzewodowym. Taki sposéb
podfgczenia pozwoli centrali alarmowej na catkowite przejecie linii na czas telefonowania.
Zapobiega to mozliwosci zablokowania komunikatora telefonicznego centrali np. poprzez
podniesienie stuchawki telefonu (sytuacja taka mogtaby mie¢ miejsce, gdyby centrala
alarmowa zostata podtgczona do linii telefonicznej za telefonem).

W przypadku, gdy w obiekcie, w ktdrym montowana jest centrala, wykorzystywana jest
ustuga ADSL, centrale alarmowg nalezy podtgczy¢ za filtrem ADSL, a pozostate urzgdzenia
korzystajgce z analogowej linii telefonicznej — do centrali.

W celu ochrony komunikatora telefonicznego przed przepieciami, zacisk = nalezy podtgczyc

do przewodu ochronnego PE sieci 230 V AC. Zacisku = nie wolno podfgczacé do przewodu
neutralnego N.

TELEFON

LINIATELEFONICZNA

INTEGRA

NNV
TIP RING T-1 R-1

|

Rys. 12. Sposéb podigczenia analogowej linii telefonicznej do centrali.

5.10 Podtaczenie zasilania

A Nie nalezy podtaczaé zasilania dopoki nie zostang zakonczone prace zwigzane
z podigczaniem urzadzen do magistral komunikacyjnych, wejs¢ i wyjs¢.

Przed podigczeniem zasilania nalezy wlozyé do gniazda na plycie gidwnej
baterie podtrzymujaca prace zegara i pamie¢ RAM.
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5.10.1 Zasilanie gtéwne

Centrale INTEGRA 24 i INTEGRA 32 wymagajg zasilania napieciem zmiennym 18 V (£10%).
Zaleca sie stosowanie transformatora o mocy co najmniej 40 VA.

Centrale INTEGRA 64 i INTEGRA 128 wymagajg zasilania napieciem zmiennym
20 V (x10%). Zaleca sie stosowanie transformatora o mocy co najmniej 60 VA.

A Nie wolno podtacza¢ do jednego transformatora dwéch urzadzen z zasilaczem.

Przed poditaczeniem transformatora do obwodu, z ktérego bedzie on zasilany,
nalezy wylaczyé w tym obwodzie napiecie.

Transformator powinien by¢ podtgczony do zasilania sieciowego 230 V AC na state. Przed
przystgpieniem do wykonania okablowania, nalezy zapoznac sie z instalacjg elektryczng
obiektu. Do zasilania nalezy wybra¢ obwdd, w ktérym caly czas obecne bedzie napiecie.
Obwodd ten powinien by¢ chroniony wiasciwym zabezpieczeniem. Wiasciciela lub
uzytkownika systemu alarmowego nalezy powiadomi¢ o sposobie odtgczenia transformatora
od zasilania sieciowego (np. poprzez wskazanie bezpiecznika chronigcego obwdd zasilajgcy
centrale).

5.10.2 Zasilanie awaryjne

W charakterze zasilania awaryjnego nalezy zastosowaé szczelny akumulator kwasowo-
otowiowy 12 V. Pojemno$¢ akumulatora musi zosta¢ odpowiednio dobrana do poboru pradu
w systemie. W przypadku systemu, ktéry ma spetniaé wymagania normy EN 50131 dla
Grade 2, akumulator powinien zapewni¢ prace systemu pozbawionego zasilania sieciowego
przez 12 godzin.

A Nie wolno podtaczaé do centrali mocno roztadowanego akumulatora (napiecie
na zaciskach akumulatora bez podigczonego obcigzenia mniejsze od 11 V).
Akumulator taki nalezy wstepnie dotadowaé¢ odpowiednig tadowarka.

Zuzytych akumulatoréw nie wolno wyrzucaé, lecz nalezy sie ich pozbywac
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi ochrony srodowiska.

Jezeli napiecie akumulatora spadnie ponizej 11 V na czas diuzszy niz 12 minut (3 testy
akumulatora), centrala zasygnalizuje awarie akumulatora. Po obnizeniu napiecia do ok.
10,5 V akumulator zostanie odtgczony.

5.10.3 Procedura podiagczania zasilania i uruchomienia centrali
1. Wytgczy¢ zasilanie w obwodzie 230 V AC, do ktérego ma by¢ podtgczony transformator.

2. Przewody napiecia zmiennego 230 V podtgczyé do zaciskdw uzwojenia pierwotnego
transformatora.

3. Zaciski uzwojenia wtérnego transformatora podtgczy¢ do zaciskéw AC centrali.

4. Podtgczy¢ akumulator do dedykowanych przewoddéw (czerwony do plusa, czarny do
minusa akumulatora). Centrala nie uruchomi sie po podigczeniu samego
akumulatora. W komplecie z centralg znajdujg sie przejscidwki (konektory
dopasowujgce) stuzgce do podtgczenia akumulatora posiadajgcego skrecane koncowki
W zwigzku z tym nie nalezy obcina¢ koncéwek kabli akumulatorowych.

5. Wigczyé zasilanie 230 V AC w obwodzie, do ktérego podtgczony jest transformator.
Centrala uruchomi sie.

A W przypadku probleméw zuruchomieniem centrali, nalezy wejs¢é w tryb
serwisowy z kotkéw i przywréci¢ ustawienia fabryczne centrali (patrz: AWARYJINA
PROCEDURA URUCHOMIENIA CENTRALI S. 22).
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Opisana kolejnos¢ wigczania zasilania ptyty gtdwnej (najpierw akumulator, a nastepnie sieé
230 V) umozliwi prawidtowg prace zasilacza i uktadéw zabezpieczen elektronicznych centrali,
dzieki ktorym unika sie uszkodzeh elementéw systemu alarmowego, spowodowanych
ewentualnymi btedami montazowymi.

Jezeli konieczne jest wytgczenie zasilania centrali, nalezy wytgczyc kolejno zasilanie
AC i akumulator. Ponowne wigczenie zasilania powinno odby¢ sie zgodnie z opisang
wyzej kolejnoScig.

5.11 Pierwsze uruchomienie centrali

A Po pierwszym uruchomieniu centrali, zaleca sie przywrécenie ustawien
fabrycznych przy pomocy funkcji RESTART WszYSTKIEGO ([HASLO SERWISOWE]SR
P TRYB SERWISOWY P>RESTARTY P>RESTART WSZYST.).

Centrala z ustawieniami fabrycznymi obstuguje wszystkie manipulatory podtgczone do
magistrali, niezaleznie od ustawionych w nich adreséw. Nie umozliwia to jednak
programowania systemu. Do programowania mozna przystgpi¢c dopiero po wykonaniu
nastepujgcych czynno$ci:
1. Ustawieniu poprawnych, indywidualnych adreséw w manipulatorach (patrz: s. 14).
2. Zidentyfikowaniu przez centrale urzgdzeh podtgczonych do magistrali manipulatorow.
Identyfikacje mozna wykonac przy pomocy:
— manipulatora ([HAStO SERWISOWE]®R P TRYB SERWISOWY P> STRUKTURA P>SPRZET
P IDENTYFIKACJA P> IDENT. MANIPUL.);

— programu DLOADX (okno ,Struktura” ->zaktadka ,Sprzet” —>gatgz ,Manipulatory”
—>przycisk ,ldentyfikacja LCD”).
3. Zidentyfikowaniu przez centrale urzadzen podigczonych do magistrali ekspanderow.
Identyfikacje mozna wykonac¢ przy pomocy:
— manipulatora ([HAStO SERWISOWE]R P TRYB SERwWISOWY P>STRUKTURA P>SPRZET
P> IDENTYFIKACJA P> IDENT. EKSPAND.);

— programu DrLoapX (okno ,Struktura” ->zaktadka ,Sprzet” ->gataz ,Ekspandery”
—>przycisk ,ldentyfikacja ekspanderow”).

Funkcje identyfikacji nalezy uruchamiac¢ za kazdym razem, gdy do magistrali zostanie
podfgczone nowe urzgdzenie Ilub zostanie zmieniony adres w urzgdzeniu
podtgczonym do magistrali.

Odfgczenie zidentyfikowanego urzgdzenia od magistrali komunikacyjnej wywota alarm
sabotazowy.

Préba zastgpienia zidentyfikowanego urzgdzenia innym z takim samym adresem
wywota alarm sabotazowy.

5.12 Awaryjna procedura uruchomienia centrali

Jezeli centrala nie uruchomita sie poprawnie, nie sg obstugiwane manipulatory, centrala nie
akceptuje haset itp.,, a wszystkie potgczenia wykonane zostaly poprawnie, nalezy
postepowac zgodnie z ponizszg procedura:

1. Wylaczyc¢ zasilanie centrali (najpierw odtgczy¢ zasilanie AC, a potem akumulator).
2. Zatozy¢ zworke na kotki RESET umieszczone na ptycie centrali.

3. Wigczy¢ zasilanie centrali (najpierw podtgczy¢ akumulator, a potem zasilanie AC).
Zacznie migac¢ dioda LED DIALER.
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4. Odczeka¢ kilka sekund, az dioda LED DIALER zgasnie i zdjg¢ zworke z kotkdw.
W centrali zostanie uruchomiony tryb serwisowy. Menu trybu serwisowego zostanie
wyswietlone w manipulatorze o najnizszym adresie.

| Jesli do portu RS-232 centrali podtgczony jest komputer z uruchomionym programem
DLoADX, tryb serwisowy nie zostanie uruchomiony (mozliwe bedzie Iokalne
programowanie centrali z komputera).

5. Przywrdci¢ ustawienia fabryczne centrali przy pomocy funkcji RESTART WSZYSTKIEGO
(P RESTARTY P>RESTART WSZYST.).

6. Uruchomi¢ funkcje ADRESY MANIPULATOROW (P>STRUKTURA P>SPRZET P> IDENTYFIKACJA
» ADRESY MANIPUL.) i ustawi¢ indywidualne adresy w manipulatorach (patrz: s. 14).

7. Zidentyfikowa¢ urzadzenia podigczone do magistrali manipulatoréw (P>STRUKTURA
P SPRZET P> IDENTYFIKACJA P>IDENT. MANIPUL.).

8. Zidentyfikowa¢ urzadzenia podtgczone do magistrali ekspanderéw (P>STRUKTURA
P SPRZET P IDENTYFIKACJA P>IDENT. EKSPAND.).

9. Zakonczyc¢ tryb serwisowy funkcjg KONIEC TS.

10.Gdy na wyswietlaczu manipulatora pojawi sie pytanie, czy zapisa¢ dane w pamieci
FLASH, nacisng¢ klawisz oznaczony cyfrg 1. Dzieki zapisaniu kopii ustawien w pamieci
FLASH, w przypadku wykrycia btedu w danych zapisanych w pamieci RAM, centrala
bedzie mogta je odtworzy¢ z kopii zapasowej.

11.Po zapisaniu danych do pamieci FLASH, nastgpi restart centrali (wyswietlacz
manipulatora przez chwile bedzie pusty). Po restarcie centrala powinna pracowac
poprawnie i mozna przystgpi¢ do programowania systemu.

5.13 Podtaczenie komputera do centrali

Przy pomocy komputera mozna zaktualizowa¢ oprogramowanie centrali (program FLASHX),
programowacC centrale (program DLOADX) oraz administrowa¢ systemem alarmowym
(program GUARDX). Komunikacja jest kodowana. Komputer mozna podtgczy¢ do centrali za
posrednictwem portu RS-232.

COM COM 5
DSR DTR 4
RTS CTS
RXD TXD 3
I TXD RXD 2
6543 1

Rys. 13. Sposéb podigczenia komputera do portu RS-232 centrali. Po lewej wtyk RJ
podfgczany do gniazda na ptycie gtdwnej centrali. Po prawej wtyk zehAski DB-9 od strony
punktéw lutowniczych. Gotowy kabel oferowany jest w zestawie DB9F/RJ-KPL.
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5.14 Podtaczenie modemu zewnetrznego

Za posrednictwem modemu zewnetrznego mozliwe jest zdalne programowanie centrali
(komputer z programem DLOADX) lub zdalne administrowanie systemem alarmowym
(komputer z programem GUARDX). Komunikacja jest kodowana.

Centrala moze wspotpracowa¢ z dowolnym modemem zewnetrznym (analogowymi, ISDN
lub GSM) zgodnym ze standardem Hayes AT wyposazonym w port RS-232.

MODEM INTEGRA

LINE [PHONE| RS-232 RS-232

R S s

Rys. 14. Schemat podfgczenia analogowego modemu zewnetrznego do centrali.

DSR

RXD
TXD
RTS
I COM

6543 1

—

Rys. 15. Sposéb potgczenia portdw RS-232 centrali i modemu z gniazdem DB-9. Po lewej
wtyk RJ podtgczany do gniazda na ptycie gtownej centrali. Po prawej wtyk meski DB-9 od
strony punktéw lutowniczych.
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LINIA TELEFONICZNA

MDM56 BO INTEGRA

RS-232( [RS-232

TiP RIE\IG @ TiP_ E'NG

Rys. 16. Schemat podtgczenia modemu MDM56 BO do centrali.

I |

6543 1 543 21

—

L

NN

Rys. 17. Sposéb potgczenia portéw RS-232 centrali i modemu zewnetrznego z gniazdem

PINS (analogicznie podtgcza sie modut ETHM-1 i moduty GSM firmy SATEL). Po lewej wtyk

RJ podtgczany do gniazda na ptycie gtdwnej centrali. Po prawej wtyk PINS.

5.14.1 Konfiguracja ustawien modemu podtgczanego do centrali

Produkowane przez firme SATEL modemy MDM56 i MDM56 BO nie wymagajg

konfiguracji. Ustawienia fabryczne zapewniajg poprawng wspofprace z centralg.

Modem przed podtgczeniem do centrali nalezy podtgczy¢é do komputera i przy pomocy
programu typu Terminal ustawi¢ wiasciwy tryb pracy.

1.

Wopisa¢ komende at¢’ — modem powinien odpowiedzie¢ OK. Jesli tak sie nie stato, wpisaé
atel¢. Gdy modem nie odpowie, sprawdzi¢ podtgczenie modemu do komputera,
a w ustawieniach programu typu Terminal sprawdzi¢, czy wybrany jest wiasciwy port
COM.

. Wpisa¢ komende at&v<’. Modem przedstawi liste programowanych parametréw (patrz:

przyktad na rysunku 18). W bloku parametréw zapamietanych jako ,profil 0” (na rysunku
18 ,STORED PROFILE 0”) powinny znajdowac sie E1 Q0 V1 X4 &D2 &S0 oraz S00:000.
W takim przypadku modem jest przygotowany do pracy z centralg.

. Gdy jakis parametr ustawiony jest inaczej, nalezy go zmodyfikowac. Polecenie ustawienia

parametru sktada sie ze statego przedrostka AT i zgdanego ustawienia parametru (na
przyktad, gdy w profilu jest EO VO, poleceniem ustawiajgcym wiasciwg wartos¢ bedzie
atelvl<¢, po ktérym modem odpowie OK).
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4. Wpisa¢ komende at&w0<, aby zapamietaé ustawienia w ,profilu 0”.

5. Wpisa¢ komende atz¢?, a po nim at&v<, aby sprawdzi¢, czy wszystkie parametry zostaty
poprawnie zapisane. Ustawienia w ACTIVE PROFILE powinny by¢ takie same jak
w STORED PROILE 0 (uwaga: czesto w zestawie STORED PROIFILE jest mnigj
parametréw niz w ACTIVE PROFILE, jest to normalne).

Rejestr SO modemu ustawia sie poleceniem ats0=0 (na rysunku 18 modem pokazat
ustawienie rejestru w nieco innej notacji S00:000).

Centrala restartujgc modem wydaje polecenie ATZ, ktére ustawia parametry zgodnie
z zapamietanymi w ,profilu 0”. Z tego powodu nie jest istotne biezgce ustawienie
wymienionych w pkt. 2 parametrow (,ACTIVE PROFILE”), natomiast wazne jest by
w profilu 0” byty one ustawione wtasciwie.

1]34

ativ

ACTIVE PROFILE:

Bl E1 L1 H1 N1 QB8 T V1 W@ H& Y8 &C1 &D2 &GP &JO &K3 &05 ZR1 &S0 &T5 &HO &YO
S00:000 SA1:.000 S02:043 503:013 S04:010 S05:008 S06:002 S07:050 SO8:002 S09:006
g%g:g%% g%%:ggg $12:050 S18:008 S25:005 526:001 S36:007 S37:000 S38:020 S46:138

STORED PROFILE B:

Bl E1 L1 M1 N1 Q8 T ¥1 WO X4 Y@ &C1 8D2 %GO %J@ &K3 &00 &R1 &S &[0 &XO
500:000 $02:043 S06:002 $07:000 S08:002 509:006 $10:014 511:095 $12:050 518:000
$36:007 $37:000 S40:104 S41:195 S46:138 $95:000

STORED PROFILE 1:
Bl E1 L1 M1 N1 08 T ¥1 WO X4 Y0 &C1 8D2 &GO &JO &K3 &05 &R1 &S0 &5 &HO

500:000 $S02:043 506:002 $S07:000 S08:002 509:006 $10:014 511:095 $12:050 318:000
$36:007 $37:000 S40:104 S41:195 S46:138 $95:000

EELEPHUNE NUMBERS:
2: =

OK

Rys. 18. Prawidtowe ustawienie parametréw modemu zewnetrznego.

5.15 Podtaczenie drukarki

Port RS-232 centrali umozliwia poditgczenie drukarki wyposazonej w port szeregowy.
Centrala moze drukowaC zdarzenia w formie ,skondensowanej’ (pojedyncze zdarzenie
zajmuje jedng linie wydruku, zawierajgcg do 80 znakdéw) lub rozszerzonej, z nazwami wejs¢,
stref, uzytkownikbw i modutdw (zdarzenie zajmuje wtedy dwie linie dla drukarek
niepozwalajgcych na wydruk wiekszej ilosci znakow w linii niz 80; dla drukarek
pozwalajgcych na wydruk 132 znakdéw w linii, wydruk z opisami miesci sie w jednej linii).
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\
TXD RXD 2
DSR DTR 4
I COM COM 5 y,

Rys. 19. Sposéb podtgczenia drukarki za posrednictwem wtyku meskiego DB-9 (widok od
strony punktéw lutowniczych). Po lewej wtyk RJ podtgczany do gniazda na ptycie gtdwnej

centrali.
DSR DTR 2
TXD RXD
I COM COM

Rys. 20. Sposéb podtgczenia drukarki za posrednictwem 5-pinowego wtyku DIN (widok od
strony punktéw lutowniczych). Po lewej wtyk RJ podtgczany do gniazda na ptycie gtdbwnej
centrali.

6. Numeracja wejsc¢ i wyjS¢ w systemie

Wejscia i wyjscia otrzymujg numery w sposob automatyczny:

e wejscia i wyjscia przewodowe na ptycie elektroniki centrali majg numery:
— od 1 do 4 (INTEGRA 24);
— od 1 do 8 (INTEGRA 32);
— od 1do 16 (INTEGRA 64 i INTEGRA 128).
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e numery wejS¢ w manipulatorach sg ustalane w trakcie procedury identyfikacji
manipulatorobw na podstawie adresu manipulatora (patrz: rozdziat NUMERACJA WEJSC
W MANIPULATORACH S. 15).

e numery wejs¢ i wyjs¢ w ekspanderach oraz kontrolerze ACU-100 sg ustalane w trakcie
procedury identyfikacji ekspanderéw. Numeracja jest uzalezniona od adresu ekspandera
w systemie (wejscia w ekspanderze o nizszym adresie otrzymajg nizsze numery od wejs¢
w ekspanderze o wyzszym adresie).

Centrala rezerwuje dla kazdego zidentyfikowanego ekspandera 8 wejS¢ w systemie.
Wyjgtkami sg ekspander CA-64 ADR oraz kontroler ACU-100, dla ktorych
zarezerwowanych moze zostac do 48 wejsc. W przypadku ekspandera CA-64 ADR
ilos¢ zarezerwowanych wejsC¢ zalezy od liczby podtgczonych do niego czujek
z zainstalowanym modutem CA-64 ADR MOD. W przypadku kontrolera ACU-100 ilos¢
zarezerwowanych  wejs¢  zalezy od liczby  zarejestrowanych  urzgdzen
bezprzewodowych. W obu przypadkach iloS¢ rezerwowanych wejS¢ jest
wielokrotnoscig liczby 8.

Program DLOADX umozliwia zmiane numeracji wejs¢ i wyjS¢ w ekspanderach (okno
~Struktura”, zaktadka ,Sprzet”, przycisk ,Ustawienia zaawansowane” dla wybranego
ekspandera). Zmiany w numeracji bedg obowigzywac tylko do ponownego
uruchomienia funkgcji identyfikacji ekspanderow.
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7. Dane techniczne

7.1 Centrala

INTEGRA 24 | INTEGRA 32 | INTEGRA 64 | INTEGRA 128

Napiecie zasilania 18 V AC +15%, 50-60 Hz 20 V AC +15%, 50-60 Hz
Zalecany transformator 40 VA 60 VA

Pobor pradu w stanie gotowosci 121 mA 127 mA 149 mA
Maksymalny pobor pradu 204 mA 234 mA 337 mA
Napiecie zgtoszenia awarii akumulatora 11V £10%

Napiecie odciecia akumulatora 10,5V £10%

Prad tadowania akumulatora 350 mA 400/800 mA 500/1000 mA
Wydajnos$¢ pragdowa zasilacza 12A 3A
Napiecie wyjsciowe zasilacza 10,5...14 Vv DC

Obcigzalnosé wyjsé programowalnych

wysokoprgdowych 2 3A
O_bciqzalnoéé wyj$¢ programowalnych 50 mA

niskoprgdowych

Obcigzalnos¢ wyjscia +KPD 05A 25A
Obcigzalnos¢ wyjscia +EX (+EX1 i +EX2) 05A 25A
Obcigzalnos¢ wyjscia AUX 05A

Wejscia przewodowe programowalne 4 8 16
Maksymalna liczba wejs¢é programowalnych 24 32 64 ‘ 128
Wyjscia przewodowe programowalne 4 8 16
Maksymalna liczba wyjs¢ programowalnych 20+4 32 64 ‘ 128
Wyjscia zasilajgce 2
Magistrale komunikacyjne 1+1 1+2
Manipulatory 8
Ekspandery 32 64
Partycje 1 4 8

Strefy 4 16 32

Numery telefondw do powiadamiania 4 8 16
Komunikaty gtosowe 16 ‘ 32
Komunikaty tekstowe 16 32 64
Uzytkownicy + Administratorzy 16+1 64 +4 192 + 8 ‘ 240 + 8
Timery 16 28 64

Pamie¢ zdarzen 439 5887 | 22527
Stopien zabezpieczenia wg EN 50131 Grade 2

Klasa srodowiskowa wg EN50130-5 Il

Zakres temperatur pracy -10...+55°C

Maksymalna wilgotnosc¢ 93+3%

Wymiary ptytki elektroniki 142 x 106 mm | 173 x 106 mm 264 x 134 mm
Masa 178 g 211 g 341¢g
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7.2 Manipulator INT-KLCD

NAPIECIE ZASHANIA .......eeeii ettt sttt e b e e s ran e e e s nb e e e e e s 12 V DC £15%
Pobor pradu W Stanie GOIOWOSCI.........eeiiiiiii e e e a e e s e e 17 mA
Maksymalny PODOE PraaUu .........ooi oot e e e e et e e e e e s e st bbb e e e e e e e e nannreeeeaa e s 101 mA
Klasa Srodowiskowa WG ENSOT30-5 .......ooiiiiiiiiiiiiie ettt e et e e e e snbe e e s b e e e e eneee Il
A R =T 10 oT=T = LN [l o] = (o PO O PR PPN -10...+55°C
MaKsymalna WilGOTNOSE .........ueiiiiiiiiie ittt e ettt e e s bttt e e s et et e e snbb e e e snbbeeesnnneeeeaan 93+3%
WYMIATY OBUAOWY ...t e e e e e s e e e e e e s et e e e e e e e s sananareaeeaeanan 140 x 126 x 26 mm
Y = 1= T PO OO PO P PP P PPPPRPPPPPPPPPPPPIN 231¢g
7.3 Manipulator INT-KLCDR

NaPIECIE ZASIANIA ......cciiiiiie e e 12 V DC £15%
Pobor pradu W Stanie GOtOWOSCI.......cc.eeiieiiii et e e e e e e e e e e 60 mA
Maksymalny PODOE PIraaUu .........ooo oot e e et e e e e e s e bbb e e e e e e s e nanbreeeeaaeaan 156 mA
Klasa Srodowiskowa WG ENSOT30-5 .......coiiiiiiiiiiiie ettt e e st e e e e b e e e e nr e e e ennee Il
A | =T 10 oT=T = LN [l o] = (o OO P PP PR PPN -10...+55°C
MaKsymalna WilGOTNOSE ..........eiiiiiiiiie ittt e et e e s bbbt e e s eb et esnbe e e e snbbeeesnnnneeenas 93+3%
WYMIATY OBUAOWY ... e e e e e s e e e e e s et e e e e e e e e e sennnnbeaeaaeaean 140 x 126 x 26 mm
Y = 1= T T PP OO PP P PP PPPPPPPPPPPPPPPPPPN 2369
7.4 Manipulator INT-KLCDL

NaPIECIE ZASIANIA ......cciiiiiie e 12 V DC £15%
Pobor pradu W Stanie GOIOWOSCI.........eeiiiiiii e e e a e e s e e 61 mA
Maksymalny PODOE PraaUu ........oooo oot e e e e st e e e e e s et r e e e e e e s e nannreeeaaeeean 147 mA
Klasa Srodowiskowa WG ENSOT30-5 .......ooiiiiiiiiiiiiie ettt e et e e e e snbe e e s b e e e e eneee Il
W | =] 10 oT=T = LN [l o] = (o PO P P PR PPN -10...+55°C
MaKsymalna WilGOTNOSE ..........eiiiiiiiii ettt ettt e s st e e s et e e e s be e e e snbbeeesnnneeaeaas 93+3%
WYMIATY OBUAOWY ...t e e e e e s e e e e s s ettt e e e e e e e e e s e nanntnaeaaeaean 145 x 115 x 26 mm
Y = 1= T PP PP T PP PP PP PPPPPPPPPPPPPPPPIN 2179
7.5 Manipulator INT-KLCDS

NaPIECIE ZASIANIA .....cccieeiiie e e 12 V DC £15%
Pobor pradu W Stanie GOIOWOSCI.........eeiiiiiii e e e a e e s e e 33 mA
1V =TS 0 T= 1 L0 VA oTe] o o] o] = o L1 S 151 mA
Klasa SrodowisSkowa WG ENSOT0-5 ...ttt e e e st e e e e e e s e e e e e e e e e e s e nnnneees Il
ZAKIES LEMIPEIALUN PIACY ... eiiieiiiiitteieeee e e ettt ettt et e e e s et abb et e e e e e e s e abeebeeee e e e e e e nnbbbeeeaaeeesannbasbeeeeaaesesnnbnneeaaens -10...455°C
MaKsymalna WIlGOTNOSE ..........eeiiiiiii ittt ekt e e s bbbt e e s abb e e e aabn e e e s annneeenas 93+3%
WYMIATY ODUAOWY ...ttt ettt e et e e s bbb e e e snnte e e e snnneeas 114 x 94 x 23,5 mm
1Y = ST PP UPPTPPTTS 141 g
7.6 Manipulator INT-KLCDK

NaPIECIE ZASIANIA ..o e 12 V DC £15%
Pobdr pradu W Stanie GOTOWOSCI.......ccoiuiiiiiiiiiie et e et e e s sbn e e 30 mA
1V =TS 0 T= 1 0V o] o o] o] = o L1 S 110 mA
Klasa SrodowiSKOwa WG ENSOL30-5 ......eeeiiiiiiiiiiiiiie ettt e e st e e e e e s e st b e e e e e e e e s e nnbebreeae e e e nnnneees Il
ZAKIES LEMIPEIALUN PIACY ... eeiieiiiiitteieee e e e e atat bttt e et e e e s e aaabb et eaaaaesaabeebeeeeaae e e s nnbbbeeeaaeseannbasbeeeeaaeseannnbnneaeaens -10...455 °C
MaKksymalna WIlGOTNOSE ..........eeiiiiiii ettt ettt e e s bt e e s b e e s aabb e e s e e e enas 93+3%
WYMIAIY ODUAOWY ...ttt et e e sttt e e sbb e e e snnbe e e s snneeee s 160 x 132 x 29 mm
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