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Ttumaczenie oryginalnych instrukgji

Uwagi dotyczace czytania instrukcji

Symbol A podkresla wazne wskazowki dotyczace bezpieczenstwa osob oraz integralnosci automatyki.
Symbol IF~ zwraca uwage na wskazéwki dotyczace whasciwosci lub dziatania produktu.
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Ttumaczenie oryginalnych instrukgji

GENIJUS

SPRZET ELEKTRONICZNY SPRINT 382 - SPRINT 383

A Przed wykonaniem jakiejkolwiek interwencji na sprzecie elektronicznym
(potaczenia, konserwacja) nalezy zawsze odiaczy¢ zasilanie elektryczne.
Zapewni¢ na wejsciu instalacji réznicowy wytacznik magnetotermiczny z
odpowiednim progiem interwencji.

Podtaczy¢ kabel uziemiajacy do odpowiedniego zacisku przewidzianego na
zlaczu J7 sprzetu (patrz rys.2).

Zawsze oddziela¢ kable zasilajgce od kabli sterujacych i zabezpieczajacych
(przycisk, odbiornik, fotokomérki itp.). Aby unikna¢ jakichkolwiek zaktécen
elektrycznych, nalezy stosowaé¢ oddzielne ostony lub kabel ekranowany (z
ekranem podtaczonym do uziemienia).

230 V~ (+6% -10%) - 50 Hz

Napiecie zasilania 115 V~-60 Hz

Pobér mocy 10w
Maksymalne obciazenie silnika 1000 W
Maksymalne natezenie pradu 05A

osprzetu
Temperatura otoczenia
Bezpieczniki ochronne

od -20°C do +55°C
II. 2 (patrz rys.1)

Automatyczna / Automatyczna ,krokowy” /
Pétautomatyczna / Zabezpieczenie / Pétautoma-
tyczna B / Obecny cztowiek C / Pétautomatyczna

,krokowy” / Logika mieszana B+C

Logiki dziatania

Czas pracy Programowalne (od 0 do 4 min.)
Czas przerwy Programowalne (od 0 do 4 min.)
Sita nacisku Regulacja na 50 poziomach

Otwarte / Czesciowe otwarcie / Zabezpieczenia
w ap. / Zabezpieczenia w ch. / Stop / Listwa /
Zasilanie+Uziemienie

Wytacznik krancowy otwierania i zamykania /
Enkoder

Lampa sygnalizacyjna - Silnik - Zasilanie akce-
soriow 24 Vdc - Lampka sygnalizacyjna 24 Vdc/
Wyjscie ograniczone czasowo - Failsafe

Wtyk 5-pinowy centrali odbiorczych
3 przyciski (+, -, F) i wyswietlacz, tryb ,podstawo-
wy” lub ,zaawansowany”
Logika dziatania - Czas przerwy - Sita nacisku -
Kierunek bramy

Moment obrotowy przy ruszaniu - Hamowanie

- Failsafe - Wstepne miganie - Lampka sygnali-

Programowalne funkcje w| zacyjna / Wyjécie ograniczone czasowo - Logika

trybie zaawansowanym zabezpieczen otwierania i zamykania - Enkoder -

Spowolnienia - Czas czesciowego otwarcia - Czas
pracy - Zgdanie pomocy - Licznik cykli

Wejscia na listwie zaciskowej

Wejscia konektorowe

Wyijscia w listwie zaciskowej

Szybkozigcze

Programowanie

Programowalne funkcje w
trybie podstawowym
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GCECNIUS

4.1. Podtaczenie fotokomérek i urzadzen zabezpieczajacych Podtaczenie urzadzenia zabezpieczajacego ,,listwy”
Przed podigczeniem fotokomorek (lub innych urzadzen) wskazane jest wybranie

>
rodzaju dziatania w zaleznosci od obszaru ruchu, ktéry majg chroni¢ (patrz rys. 3): 5 2z 3 =
oz = :éL I-IgJ - + + g
5 & § g ou 22
Fotokomorki podczas otwierania 1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112
Fotokomérki podczas zamykania lub otwarcie/zamkniecie

Lo ]

Rys. 7
Podtaczenie pary fotokomoérek podczas otwierania
a 3
Zabezpieczenia Listwy z z S 3 3 G = - B % i
. : f<foz =z 2 8 + 4+ ¢
Fotokomorki podczas zamykania o (e} g P o w =
Rys. 3
1 2 3 45 6 7 8 9 10 11 12

» Zabezpieczenia podczas otwierania: interweniujg tylko podczas ruchu otwierania

bramy, a zatem nadajg sie do ochrony obszaru miedzy otwieranym skrzydtem | I

a przeszkodami statymi (Sciany itp.) przed ryzykiem uderzenia i przygniecenia.
* Zabezpieczenia podczas zamykania: interweniujg tylko podczas ruchu zamykania

bramy, a zatem nadajg sie do ochrony obszaru zamykania przed ryzykiem uderzenia. RX X
» Zabezpieczenia podczas otwierania/zamykania: interweniujg podczas ruchéw

otwierania i zamykania bramy, a zatem nadajg sie do ochrony obszaru otwierania L

i zamykania przed ryzykiem uderzenia. 2
» Zabezpieczenia “listwy”: interweniujg podczas ruchu otwierania i zamykania bra- ?j - (1

my, a zatem nadajg sie do ochrony obszaréw miedzy poruszajgcym sie skrzydtem | |~ | + 2

a przeszkodami statymi (stupy, $ciany itp.) przed ryzykiem przeciecia i wciggniecia. 41 - _®
* Enkoder (opcja): interweniuje podczas ruchdéw otwierania i zamykania bramy, @_— n

a zatem nadaje sie do ochrony obszaru otwierania i zamykania przed ryzykiem 5 Rys. 8

uderzenia, zgniecenia, przeciecia i wciggniecia.

l@ Jesli dwa lub wieksza liczba urzadzen zabezpieczajacych spetnia taka Podtaczenie pary fotokomérek podczas zamykania
samg funkcje (otwieranie, zamykanie, otwieranie i zamykanie, listwa), -

styki musza by¢ potaczone szeregowo miedzy soba (rys. 4). Nalezy N
stosowac styki NC - - + +

OPEN
A
OPEN
B
FSW OP
FSW CL
STOP
EDGE
TX-FSW

_

S

Potaczenie szeregowe dwoch stykéw NC
(np. Fotokomorki, Stop, Listwa, itp.)

0 o _ 0

1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112

] | [

Jezeli nie s stosowane urzadzenia zabezpieczajace, nalezy zmostkowac RX X

zaciski jak na rys. 5.

j - TX-FSW

Podtaczenie bez urzadzen zabezpieczajacych
o 4arc
3 o=
+

4 - - o Rys. 9
2 + +

Rys. 4

-
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GEHEIEE

OPEN
A
OPEN
B
FSW OP
FSW CL
STOP
TX-FSW

W.L.

Podtaczenie pary fotokomérek podczas otwierania,
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 jednej podczas zamykania i jednej listwy

] :

<

T+ +

TX-FSW
W.L.

OPEN
A
OPEN
B
FSW OP
FSW CL
STOP
EDGE

1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112

Rys. 5 | Lm_l

Ponizej przedstawiono najczesciej stosowane schematy potaczen fotokomorek i
urzadzen zabezpieczajacych (od rys. 6 do rys. 13).

RX CL TX CL
1
Podtaczenie urzadzenia zabezpieczajgcego podczas zamykania i urzadzenia ?
zabezpieczajacego podczas otwierania _::l 1 _-
3 TX-FSW
> |
. 2 o1 2@
z =z o o & 4 = - o |
w w T g +
g<a® § § 5 9 ++ * oz ®s
TX OP RX OP

1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112

p
2]
|_, TX-FSW]— 1|- [:?
®- 2+ Tj_@
oo T
O O +5_®

Rys. 6 Rys. 10
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Podtaczenie dwoch par fotokomoérek podczas zamykania i dwoéch listw
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Rys. 11 Rys. 13
Podtaczenie jednej pary fotokomoérek podczas zamykania, jednej podczas Podtaczenie rownolegte dwéch stykow NO
otwierania i jednej podczas otwierania/zamykania. (Np.: Otwarte A, Otwarte B)
> /
<
z z &5 8 5 8 = = o % E ¢
w L T d
g<82 2 5 5 § ++ &=
1 2 3 45 6 7 8 9 10 11 12
| [ | / o
1 RX CL TXCL Rys. 14
2]
_j - E TX-ESW 4.2. Listwa zaciskowa J7 - Zasilanie (rys. 2)
3
O 7. +2® ZASILANIE (zaciski PE-N-L):
— * PE: Podtgczanie uziemienia
@— 5(+ «N: Zasilanie (Neutralny)

*L: Zasilanie (Linia)
Dla prawidtowego dziatania konieczne jest podtaczenie centrali do
przewodu uziemiajacego obecnego w instalacji. Zapewni¢ na wejsciu do
systemu odpowiedni réznicowy wytacznik magnetotermiczny.

4.3. Listwa zaciskowa J6 - Silniki i lampa sygnalizacyjna (rys. 2)

* SILNIK - (zaciski 13-14-15): Podtaczenie Silnika. W motoreduktorach z
wbudowang centralg, to potgczenie jest juz standardowo okablowane. Dla
kierunku otwierania skrzydta, patrz programowanie podstawowe Rozdz. 5.1..

* LAMPA - (zaciski 16-17): Wyjscie lampy sygnalizacyjnej

4.4. Listwa zaciskowa J1 - Akcesoria (rys. 2)

* OPEN A - Polecenie “Catkowitego otwarcia” (zacisk 1): oznacza dowolny
nadajnik impulséw (przycisk, detektor itp.), ktoéry poprzez zamknigcie styku,
steruje catkowitym otwarciem i/lub zamknigciem skrzydta bramy.

Aby zainstalowa¢ kilka generatoréw impulséw catkowitego otwarcia,
potaczy¢ styki NO réwnolegle (rys. 14).

* OPEN B - Polecenie “Czesciowego otwarcia” lub “Zamknigcia” (zacisk 2):

oznacza dowolny nadajnik impulséw (przycisk, detektor itp.), ktéry poprzez

zamknigcie styku, steruje czesciowym otwarciem i/lub zamknieciem skrzydta
bramy. W logikach B i C steruje zawsze zamknieciem bramki.

I Aby zainstalowac kilka generatoréw impulséw czesciowego otwarcia,
potaczy¢ styki NO rownolegle (rys. 14).
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*«FSW OP - Styk zabezpieczen podczas otwierania (zacisk 3): Zadaniem
urzadzen zabezpieczajgcych podczas otwierania jest ochrona obszaru, na
ktéry ma wptyw ruch skrzydta podczas fazy otwierania. W logikach A-AP-S-
-E-EP podczas fazy otwierania, urzagdzenia zabezpieczajgce odwracajg ruch
skrzydet bramy lub zatrzymujg i wznawiajg ruch po ich zwolnieniu (patrz pro-
gramowanie zaawansowane Rozdz. 5.2.). W logikach B i C, przerywaja ruch
podczas cyklu otwierania. Nigdy nie interweniujg podczas cyklu zamykania.

@ Urzadzenia zabezpieczajace otwierania, jesli zajete przy zamknietej
bramie, uniemozliwiaja ruch otwarcia skrzydet.

Aby zainstalowa¢ kilka urzadzen zabezpieczajacych, potaczy¢ styki
szeregowo NC (rys. 4).

Jesli nie sg podiaczone urzadzenia zabezpieczajace podczas otwierania,
zmostkowac wejscia OP i -TX FSW (rys. 5).

*FSW CL - Styk zabezpieczen podczas zamykania (zacisk 4): Zadaniem
urzadzen zabezpieczajgcych podczas zamykania jest ochrona obszaru, na
ktory ma wptyw ruch skrzydet podczas fazy zamykania. W logikach A-AP-S-
-E-EP podczas fazy zamykania, urzadzenia zabezpieczajgce odwracajg ruch
skrzydet bramy lub zatrzymujg i odwracajg ruch po ich zwolnieniu (patrz pro-
gramowanie zaawansowane Rozdz. 5.2.). W logikach B i C, przerywajg ruch
podczas cyklu zamykania. Nigdy nie interweniujg podczas cyklu otwierania.

Urzadzenia zabezpieczajace zamykania, jesli zajete przy otwartej bramie,
uniemozliwiaja ruch zamykania skrzydet.

Aby zainstalowac¢ kilka urzadzen zabezpieczajacych, potaczy¢ styki
szeregowo NC (rys. 4).

A Jesli nie sa podtaczone urzadzenia zabezpieczajace podczas zamykania,
zmostkowac zaciski CL i -TX FSW (rys. 5).

* STOP - Styk STOP (zacisk 5): oznacza dowolne urzadzenie (np. przycisk),
ktore otwierajgc styk, moze zatrzymac ruch bramy.

| Aby zainstalowac¢ kilka urzadzen STOP, potaczy¢ szeregowo styki NC.

A Jesli urzadzenia STOP nie sg podiaczone, nalezy zmostkowac¢ zaciski
STPi-.

* EDGE - Styk zabezpieczenia LISTWY (zacisk 6): Zadaniem zabezpieczenia
Jistwy” jest ochrona obszaru na ktéry ma wptyw ruch skrzydta podczas
fazy otwierania/zamykania oraz state przeszkody (stupy, $ciany itp.). We
wszystkich logikach, podczas fazy otwierania lub zamykania, zabezpie-
czenie odwraca ruch skrzydta bramy na 2 sekundy. Jesli w ciggu 2 sekund
odwracania zabezpieczenie zadziata ponownie, zatrzymuje ruch (STOP) bez
wykonywania odwracania.

Zabezpieczenie listwy, jesli zajete przy bramie zamkniegtej lub otwartej,
uniemozliwia ruch skrzydet.

Aby zainstalowac¢ kilka urzadzen zabezpieczajacych, potaczy¢ styki
szeregowo NC (rys. 4).

A Jesli urzadzenia zabezpieczajace listwy nie zostang podtaczone, zmostko-
wac wejscia EDGE i —. (rys. 5).
* — Ujemny zasilania akcesoriow (zaciski 7 i 8)
* + 24 Vdc - Dodatni zasilania akcesoriow (zaciski 9 i 10)

A Maksymalne natezenie pradu akcesoriow wynosi 500 mA. Aby obliczy¢
pobory, zapoznac sie z instrukcjami poszczegéinych akcesoriow.

* TX-FSW - Ujemny zasilania nadajnikéw fotokomoérek (zacisk 11) Za pomocg
tego zacisku do podtgczenia bieguna ujemnego zasilania nadajnikéw fotoko-
morek, mozna skorzystaé z funkcji FAILSAFE (patrz programowanie zaawan-
sowane Rozdz. 5.2.). Jesli funkcja zostanie aktywowana, sprzet sprawdza
dziatanie fotokomoérek przed kazdym cyklem otwierania lub zamykania.

*W.L. - Zasilanie lampki sygnalizacyjnej/wyjscie ograniczone czasowo
(zacisk 12) Podtgczy¢ miedzy tym zaciskiem a +24V ewentualng lampke
sygnalizacyjng lub wyjscie ograniczone czasowo (patrz programowanie
zaawansowane Rozdz. 5.2.) przy 24 Vdc - 3 W maks.

A Aby nie zakiécaé prawidiowego dziatania systemu, nie przekraczaé¢ po-
danej mocy.

SPRINT 382 - SPRINT 383
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4.5. Ztacze J2 - Szybkoztacze 5-pinowe modutu radiowego

W centrali mozna umiesci¢ 5-pinowy modut odbiornika radiowego.

Aby kontynuowac instalacje, odtgczyc¢ zasilanie elektryczne i wiozy¢ modut do odpo-
wiedniego zlgcza J2 w centrali (patrz rys. 15).

Wiozy¢ akcesorium strong z komponentami skierowang do wnetrza centrali.

A Wiaczanie i wylgczanie nalezy przeprowadzi¢ po odigczeniu napiecia.
Nastepnie postepowac zgodnie z instrukcjami odbiornika radiowego dotyczgcymi
programowania pilota.

Po zapisaniu, pilot dziata jak kazde inne urzgdzenie sterujgce w OPEN A.

Rys. 15

4.6. Ztacze J6 - Szybkoziacze wytacznika krancowego (rys. 2)

Wejscie to jest przystosowane do szybkiego podtgczenia wytgcznikdw krancowych
otwierania i zamykania, ktére mogg powodowacé zatrzymanie skrzydta, rozpoczecie
zwalniania lub hamowanie (patrz programowanie zaawansowane Rozdz. 5.2.).

W motoreduktorach z wbudowang centralg, potaczenie to jest juz standardowo
okablowane (rys. 2).

Dla kierunku otwierania skrzydta, patrz programowanie zaawansowane Rozdz. 5.2.

4.7. Ztacze J3 - Szybkoziacze enkodera (rys. 2)

Wejscie to jest przeznaczone do szybkiego podtaczenia Enkodera (opcja).

Dla montazu enkodera na silniku, odnie$¢ sie do odpowiednich instrukcji.
Obecnos¢ enkodera sygnalizowana jest podczas dziatania motoreduktora, miganiem
diody Led ,Enkoder” obecnej na centrali.

Dzigki zastosowaniu enkodera, centrala zna doktadne potozenie bramy podczas
catego ruchu.

Enkoder umozliwia zarzgdzanie regulacjami niektorych funkcji centrali w inny sposéb
(otwieranie czgs$ciowe i spowolnienia, patrz programowanie zaawansowane Rozdz.
5.2.) i jako urzadzenie zapobiegajgce zgnieceniu.

Jesli brama zderzy sie z przeszkodg podczas fazy otwierania lub zamykania, enko-
der odwraca kierunek ruchu skrzydta bramy na 2 sekundy. Jesli w ciggu 2 sekund
odwracania enkoder zadziata ponownie, zatrzymuje ruch (STOP) bez wykonywania
odwracania.
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~ 5PROGRAMOWANIE

Aby zaprogramowac dziatanie automatyki, konieczne jest wejscie w tryb ,PROGRA-
MOWANIA”.
Programowanie podzielone jest na dwie czgsci: PODSTAWOWE i ZAAWANSOWANE.

Dostgp do PROGRAMOWANIA PODSTAWOWEGO odbywa sie za pomocg przy-
cisku F:
* po nacisnieciu (i przytrzymaniu), na wyswietlaczu pojawi si¢ nazwa pierwszej
funkgiji.
* po zwolnieniu przycisku, na wy$wietlaczu pojawi sie¢ warto$¢ funkcji, ktérg mozna
zmodyfikowaé za pomocg przyciskow + i -.
* po ponownym nacisnieciu F (i przytrzymaniu), na wyswietlaczu pojawi si¢ nazwa
nastepnej funkgiji itp.
* po osiggnigciu ostatniej funkcji, nacisniecie przycisku F spowoduje wyjscie z pro-
gramowania, a wys$wietlacz powraca do wyswietlania stanu bramy.
Ponizsza tabela przedstawia sekwencje funkcji dostgpnych w PROGRAMOWANIU
PODSTAWOWYM:

LOGIKI DZIALANIA (patrz tab. 3/a-h):

A = Automatyczna

AP = Automatyczna “Krokowa”

S = Automatyczna “Zabezpieczenie”

£ = Pdtautomatyczna

£P = Pétautomatyczna “Krokowa”

{_ = Obecny cztowiek

b = Pétautomatyczna “B”

b = Mieszana (b podczas otwierania / [ podczas
zamykania)

CZAS PRZERWY:

Dziatanie wytacznie w przypadku wybrania logiki
automatycznej. Regulacja od [J do 55 sek. skokowo
co jedng sekunde.

Nastepnie zostajg wyswietlane minuty i dziesigtki
sekund (oddzielone kropkg), a czas regulowany jest
skokowo co 10 sekund, az do maksymalnej wartosci
wynoszgcej .| minut.

NP: jesli wyswietlacz wskazuje 2.5, czas przerwy
wynosi 2 min. i 50 sek.

SILA:

Wyregulowa¢ nacisk silnika.
{JI = minimalna sita

50 = maksymalna sita

KIERUNEK OTWIERANIA:

Sygnalizuje ruch otwierania bramy i pozwala nie
zmienia¢ potgczen silnika i wytacznika krancowego w
listwie zaciskowe;j.

-3 = Ruch otwierajgcy w prawo

3- = Otwieranie w lewo

STAN BRAMY:
Wyjscie z programowania i powrét do wyswietlania
stanu bramy.
00 = Zamkniety
1 = W fazie otwierania
{2 = W stanie “STOP”
{3 = Otwarty
04 = W stanie przerwy
{5 = Interwencja “FAIL SAFE” (rozdz.5.2.)
05 = W fazie zamykania
| = W fazie odwracania
{03 = Interwencja fotokomérek
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Aby uzyskac¢ dostep do PROGRAMOWANIA ZAAWANSOWANEGO, nacisng¢ przy-
cisk F i przytrzymujac go, nacisngé przycisk +:
» zwalniajgc przycisk + wyswietlacz wskaze nazwe pierwszej funkciji.
» zwalniajgc rowniez przycisk F, wyswietlacz wskaze warto$¢ funkcji, ktérg mozna
modyfikowaé przyciskami + i -.
* po naci$nieciu przycisku F (i przytrzymaniu), wy$wietlacz wskaze nazwe nastepnej funkgj,
a po jego zwolnieniu wys$wietlana jest wartos¢, ktérag mozna modyfikowac przyciskami +1i -.
* po osiagnieciu ostatniej funkcji, naci$niecie przycisku F spowoduje wyjscie z pro-
gramowania, a wyswietlacz powraca do wyswietlania stanu bramy.
Ponizsza tabela przedstawia sekwencje funkcji dostepnych w PROGRAMOWANIU
ZAAWANSOWANY M:

MAKSYMALNY MOMENT OBROTOWY PRZY RUSZANIU:

o
(-
=

Silnik pracuje z maksymalnym momentem obrotowym (ignorujac
ustawienie momentu obrotowego) w poczgtkowej chwili ruchu.
Przydatne dla cigzkich skrzydet.

4 = Aktywne

o = Nieaktywne

SPOWOLNIENIE PRZEMIESZCZANIA PRZY KAZDYM
WLACZENIU/PRZYWRACANIU ZASILANIA:

4 = wigczone

mo = niewlgczone

HAMOWANIE KONCOWE: O
Gdy brama zajmuje wytgcznik krancowy otwierania lub zamy- ri
kania, mozna wybra¢ skok hamowania, aby zagwarantowac
natychmiastowe zatrzymanie skrzydta. Jesli zostang wybrane
spowolnienia, hamowanie rozpocznie sig po ich zakonczeniu.
Z wartoscig J0J hamowanie jest wytgczone.

Czas mozna regulowaé w zakresie od [} do 2} krokéw, skokowo
co 0.1 sekundy.

NP: jesli wyswietlacz wskazuje |, czas hamowania odpowiada
1 sekundzie.

00 = Hamowanie odtgczone

od {J| do 20J = Hamowanie czasowe

TEST FAILSAFE NA WEJSCIACH FSW CL | FSW OP:
Aktywacja funkcji wiacza test dziatania fotokomorek przed kaz-
dym ruchem bramy. Jesli test zakonczy sie niepowodzeniem
(fotokomorki nie dziatajg, sygnalizowane przez wartos¢ 05 na
wyswietlaczu), brama nie rozpoczyna ruchu.

4 = Aktywne

no = Nieaktywne

TEST FAILSAFE NA WEJSCIU EDGE

Dzigki tej funkcji mozna wiaczy¢ lub wytaczy¢ test failsafe na
wejéciu EDGE.

4 = Aktywne

no = Nieaktywne

WSTEPNE MIGANIE (5 sek.):

Pozwala na aktywacje lampy sygnalizacyjnej na 5 sek. przed
rozpoczeciem ruchu.

o = nieaktywne

0P = tylko przed otwarciem

L = tylko przed zamknigciem

OC = przed kazdym ruchem

LAMPKA SYGNALIZACYJNA: —
Fl Z wyborem [ wyjscie dziata jak standardowa lampka sygna-
lizacyjna ($wieci podczas otwierania i pauzy, miga podczas
zamykania, gasnie przy zamknigtej bramie).
Oswietlenie dodatkowe: r6zne cyfry odpowiadajg ograniczonej
czasowo aktywacji wyjscia, ktére moze by¢ uzywane (za posrednic-
twem przekaznika) do zasilania lampki o$wietlenia dodatkowego.
Czas mozna regulowa¢ w zakresie od [ do 53 sekund skokowo
co 1 sekunde, natomiast od | [J do .| min. skokowo co 10 sekund.
Polecenie elektrozamka i funkcja sygnalizacji Swietinej:
Jesli w ustawieniach [ zostanie nacigniety przycisk "-", zostaje
wigczona komenda dla elektrozamka zamykania Ef;
ponowne nacisnigcie przycisku "-" aktywuje komende dla elek-
trozamka podczas zamykania i otwierania £2;
ponowne naci$nigcie przycisku "-" umozliwia ustawienie funkcji
sygnalizacji $wietine £3 i E4.
{00 = Standardowa lampka sygnalizacyjna
od {Jl do H.| = Wyjécie ograniczone czasowo
£] = polecenie elektrozamka przed ruchem otwierania
£ = polecenie elektrozamka przed ruchami otwierania i zamykania
£ 3 = funkcja sygnalizaciji $wietinej: wyjscie jest aktywne w stanie
,otwartym” i ,otwarty w stanie przerwy” i dezaktywuje sig na 3
sekundy przed rozpoczeciem manewru zamykania.
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[@’ Przed manewrem zamykania, nastgpi wstepne miganie
przez 3 sekundy.
= funkcja sygnalizacji Swietlnej: wyjscie jest aktywne jedynie
EYY = funkej lizacii swietinei: wyiscie i K iedvni
w stanie zamknigtym.

A

Nie przekracza¢ maksymalnego natezenia wyjscia
(24Vdc - 3W). W razie potrzeby uzy¢ przekaznika i
zrédta zasilania zewnetrznego w stosunku do sprzetu.
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. . 'y PROSBA O POMOC (w potaczeniu z nastepna funkcja):
F||_| LOGIK,A FOTOKOMO,REK ZAN!YKANIA' . H 1 | Jesli aktywne, po zakonczeniu odliczania wstecznego (ktére mozna | )T
Wybra¢ tryb interwencji fotokomérek zamykania. ) o ustawic z uzyciem nastepnej funkcji ,Programowanie cykli”) wstepnie
Dziataja jedynie na ruch zamykania: blokujg ruch i odwracaja go miga przez 2 sek. (oprocz tego ewentualnie ustawionego z funkcjg) przy
po zwolnieniu lub odwracajg go natychmiastowo. kazdym impulsie Open (zadanie interwencji). Ta funkcja moze byé nie-
4= Odwrécenie po zwolnieniu o zbedna w celu ustawienia czynnosci w zakresie planowanej konserwadji.
ro = Odwrdcenie natychmiastowe podczas otwierania Y = Aktywne
o = Nieaktywne
) | LOGIKA FOTOKOMOREK OTWIERANIA: PROGRAMOWANIE CYKLI: A
DI | Wybra¢ tryb interwencji fotokomérek otwierania. o o 7IC | Umozliwia ustawienie odliczania wstecznego cykli dziatania insta- LII_H
Dziafajg jedynie na ruch otwierania: blokujg ruch i wznawiaja go lacji. Mozliwo$¢ ustawienia (w tysigcach) od [} do 93 tysiecy cyki.
po zwolnieniu lub odwracajg go natychmiastowo. Wyswietlana warto$é od$wieza sie wraz z kolejnymi cyklami.
o = Odwrocenie natychmiastowe podczas zamykania Funkcja moze stuzy¢ do sprawdzenia uzycia centrali lub skorzy-
no = Wznawiajg po zwolnieniu stania z ,Prosby o pomoc”.
Ci STAN BRAMY:
—_r ENKODER: i _IZ | Wyjscie z programowania i powr6t do wyswietlania stanu bramy
I_I_ | Jesli przewidziane jest uzycie enkodera, mozna wybra¢ jego | I_II_I (patrz Rozdz.5.1.).
obecnos¢.
Jesli jest on obecny i aktywny, ,spowolnienia” i ,otwarcie cze-
Sciowe” sg zarzgdzane przez enkoder (patrz odpowiednie pkt.). Aby przywrécié domysIne ustawienia programowania, nalezy sprawdzi¢,
Enkoder dziata jako urzgdzenie zapobiegajgce zgnieceniu: jesli brama czy wejscie listwy jest otwarte (dioda led SAFE jest wylaczona), nacisnaé
uderzy w przeszkode podczas fazy otwierania lub zamykania, enkoder jednoczesnie przycisk +, - i F, przytrzymujac je wcisniete przez 5 sekund.
odwraca ruch skrzydta bramy na 2 sekundy. Jesli w ciagu 2 sekund
odwracania enkoder zadziata ponownie, zatrzymuije ruch (STOP) bez ICE~ Zmiana parametréw programowania zaczyna obowiazywac natychmiast,
wykonywania odwracania. W przypadku braku czujnika, parametr natomiast ostateczne programowanie nastgpuje dopiero po wyjsciu z
nalezy ustawi¢ na JCJ. W obecnosci enkodera, nalezy wyregulowaé programowania i powrocie do wyswietlania stanu bramy. Jesli zasilanie
czuto$¢ systemu zapobiegajacego zgnieceniu, zmieniajac parametr zostanie odiaczone od urzadzenia przed powrotem do wyswietlania stanu,
w zakresie od (| (maksymalna czuto$¢) do 95 (minimalna czutosg). wszystkie wprowadzone zmiany zostana utracone.
od [l do 93 = Enkoder aktywny i regulacja czuto$ci
{0 = Enkoder nieaktywny
Fl SPOWALNIANIE przed wytacznikiem krancowym: l— Ponizsza tabela przedstawia stan diod Led, w zaleznosci od stanu wej$¢. =
- Spowalnianie bramy mozna wybrac przed interwencjg wytgczni- | | Nalezy zauwazy¢ ze: Dioda Led wiaczona = styk zamkniety L
kéw krancowych otwierania i zamykania. Dioda Led wytaczona = styk otwarty 2
Czas jest regulowany w zakresie od [0 do 95 krokéw. Sprawdzi¢ stan diod sygnalizacyjnych zgodnie z tabela. a
EJesIl_przerdzapeJe_st_ uzycle enkodgra,_o regulacj nie decydule‘cz_as I3 Pogrubiona czcionka wskazuje stan diod Led przy zamknigtej bramie w =
lecz liczba obrotéw silnika, co zapewnia wigksza precyzje spowalniania. . S
{0 = Spowalnianie nieaktywne stanie spoczynku. P
U p yw c
od [l do 95 = Spowolnienie aktywne d = -3 =Ruch otwierania w prawo .-—Cg
DoDvieb | weAczoNA | wreaczowa 9
P
= SPOWALNIANIE po wytaczniku krancowym: e FCA Wolny wytacznik krancowy Zajety wytgcznik krancowy 8
[ Epowalniarr\’ie bramy mozna wibraé po interwencji wytgcznikow | I_I ] FCC Wolny wytacznik kraricowy Zajety wylacznik krancowy =
rancowych otwierania i zamykania. ) P [
Czas jest regulowany w zakresie od (] do 2 krokéw. OPENB Polecen!e aktywne Polecen!e n!eaktywne S
Jesli przewidziane jest uzycie enkodera, o regulacii nie decyduje czas OPENA Polecenie aktywne Polecenie nieaktywne g
lecz liczba obrotéw silnika, co zapewnia wigkszg precyzje spowalniania. FSW OP Zabezpieczenia wylaczone Zabezpieczenia wigczone =}
00 = Spowalnianie nieaktywne FSWCL Zabezpieczenia wylaczone Zabezpieczenia wigczone =
od Ul do ] = Spowolnienie aktywne STOP Polecenie nieaktywne Polecenie aktywne
EDGE Zabezpieczenia wytaczone Zabezpieczenia wigczone
Oy | OTWARCIE CZESCIOWE: ) - d = 3- = Ruch otwierania w lewo
I~ Il | Istnieje mozliwo$¢ regulacji szeroko$ci cze$ciowego otwarcia skrzydta. | 1_I _J
Czas mozna regulowac w zakresie od [} do 2} krokdw, skokowo _
co 0.1 sekundy. . ) - FCA Wolny wytacznik kraficowy Zajety wylacznik krancowy
Jesli przewidziane jest uzycie enkodera (opcjonalne), o regulaciji " , - - "
nie decyduje czas lecz liczba obrotéw silnika, co zapewnia wiek- Fcc Wolny wytacznik kraricowy Zajety wytacznik krancowy
szg precyzje otwarcia cze$ciowego. OPEN B Polecenie aktywne Polecenie nieaktywne
Np. dla bramy o predkosci przesuwu wynoszacej 10 m/min, OPEN A Polecenie aktywne Polecenie nieaktywne
wartos¢ (] oznacza 0k°l°,1 '.7 metra otwarcia. ) . FSW OP Zabezpieczenia wylaczone Zabezpieczenia wtgczone
Np. dla bramy o predkosci przesuwu wynoszgcej 12 m/min, - - - -
wartosé |[J oznacza okoto 2 metra otwarcia. FSW CL Zabezpieczenia wytgczone Zabezpieczenia wigczone
STOP Polecenie nieaktywne Polecenie aktywne
EDGE Zabezpieczenia wylaczone Zabezpieczenia wigczone
| CZAS PRACY:
— Wskazane jest ustawienie wartosci o 5+10 sekund wigkszej od
czasu potrzebnego do przejscia bramy od wytgcznika krancowe- _
go zamykania do wytgcznika krancowego otwierania i odwrotnie. Po zakonczeniu programowania, sprawdzié poprawno$¢ dziatania instalacji.
Chroni to silnik przed ewentualnym przegrzaniem w przypadku Przede wszystkim sprawdzi¢ odpowiednig regulacje sty i prawidtowa interwencje urzadzen
zepsucia wytacznikow krancowych. zabezpieczajacych. Sprawdzi¢ poprawno$é regulacji za pomoca miernika krzywej uderze-
Regulacja od o do 53 sek. skokowo co jedng sekunde. ) nia zgodnie z norma EN 12453. W przypadku krajéw spoza UE, w razie braku konkret-
Nastepnie zostajg wyswietlane minuty i dziesigtki sekund (oddzie- nych przepiséw lokalnych, sita statyczna powinna wynosi¢ mniej niz 150 N statycznych.
lone kropka), a czas regulowany jest skokowo co 10 sekund, az |:| W
do maksymalnej wartosci wynoszacej . minut. L.V A Jezeli zgodno$¢ z limitami sit uderzenia wskazanymi przez norme
NP: jesli na wyswietlaczu pojawi sig 25, czas pracy wynosi 2 uzyskuje si¢ za pomoca spowolnienia przed wyfacznikiem krancowym, nalezy
min. i 50 sek. wilaczy¢: funkcje = Hw trybie programowania zaawansowanego. Po kazdym
A Ustawiona wartos¢ nie odpowiada doktadnie mak- wlaczeniu/zresetowaniu zasilania, skrzydto porusza sig ze zmniejszona predkoscia,
symalnemu czasowi pracy silnika, poniewaz jest az do zakoriczenia przemieszczania od jednego wylacznika kraricowego do drugiego.
on modyfikowany w zaleznosci od wykonywanych SPOWALNIANIE - Spowalnianie przeprowadzane jest jedynie po catkowitym przemieszczeniu
przestrzeni spowalniania. od jednego wytgcznika krancowego do drugiego. - Za kazdym razem, gdy zasilanie jest wigcza-
ne/przywracane, cykle przeprowadzone przed catkowitym przemieszczaniem majg normaing
lub zmniejszong predkos¢, w zaleznosci od parametru 2~ w programowaniu zaawansowanym.
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OSTRZEZENIA DOTYCZACE INSTALACJI
OGOLNE OBOWIAZKI W ZAKRESIE BEZPIECZENSTWA

UWAGA! Dla bezpieczenstwa oséb wazne jest dokladne przestrzeganie
A catej instrukcji. Nieprawidtowa instalacja lub nieprawidtowe uzytkowanie
produktu moze spowodowac¢ powazne obrazenia osob.

Przeczyta¢ uwaznie instrukcje przed rozpoczeciem instalacji produktu.

2. Nie pozostawia¢ elementéw opakowania (z tworzyw sztucznych, styropianu itp.) w

zasiegu dzieci, poniewaz stanowig potencjalne zrédto zagrozenia.

Zachowac instrukcje w razie potrzeby skorzystania z nich w przysztosci.

4. Ten produkt zostat zaprojektowany i zbudowany wytacznie do uzytku wskazanego w
niniejszej dokumentacji. Kazde inne uzycie, ktére nie zostato wyraznie wskazane, moze
zagrozi¢ integralnosci produktu i/lub stanowi¢ zrodio niebezpieczenstwa.

5. GENIUS nie ponosi zadnej odpowiedzialno$ci wynikajacej z niewtasciwego uzytkowania
lub uzytkowania innego niz to, do ktérego automatyka jest przeznaczona.

6. Zabrania sie instalowania urzadzenia w atmosferze wybuchowej: obecno$¢ gazu lub
tatwopalnych dyméw stanowi powazne zagrozenie dla bezpieczenstwa.

7. Mechaniczne elementy konstrukcyjne musza by¢ zgodne z postanowieniami Norm EN
12604 i EN 12605.

8. W przypadku krajéw spoza EWG, oprécz krajowych odniesien do przepiséw, nalezy
przestrzega¢ powyzszych norm, w celu zapewnienia odpowiedniego poziomu bez-
pieczenstwa.

9. GENIUS nie ponosi odpowiedzialnosci za nieprzestrzeganie zasad dobrych praktyk w
konstrukcji zamknie¢ z napgdem silnikowym, jak réwniez za odksztatcenia, ktore mogg
wystgpi¢ podczas uzytkowania.

10. Instalacje nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z obowigzujacymi Normami EN 12453 i EN
12445. Poziom bezpieczenstwa automatyki musi wynosi¢ C+D.

11. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac na instalacji, nalezy odigczy¢ zasilanie
elektryczne i odtgczy¢ akumulatory.

12. W sieci zasilajgcej automatyki nalezy przewidzie¢ wytacznik wielobiegunowy o rozwarciu
stykow réwnym lub wiekszym niz 3 mm. Zalecane jest uzycie wytgcznika magnetoter-
micznego 6 A z przerwaniem wielobiegunowym.

13. Sprawdzi¢, czy przed systemem znajduje si¢ wytacznik réznicowy z progiem 0.03 A.

14. Sprawdzi¢, czy system uziemienia jest wykonany solidnie i podtgczy¢ do niego metalowe
czesci zamkniecia.

15. Automatyka posiada samoistne zabezpieczenie przed zgnieceniem, polegajace na
kontroli momentu obrotowego. Konieczne jest jednak sprawdzenie progu interwencji
zgodnie z postanowieniami norm wskazanych w punkcie 10.

16. Urzgdzenia zabezpieczajgce (norma EN 12978) pozwalajg zabezpieczy¢ wszystkie
niebezpieczne obszary przed Zagrozeniami zwigzanymi z ruchem mechanicznym,
takimi jak np. zgniecenie, wciggnigcie, obciecie.

17. Dla kazdego systemu zaleca sig zastosowanie co najmniej jednego sygnatu $wietlnego
oraz znaku ostrzegawczego odpowiednio zamocowanego na konstrukcji ramy, oprécz
urzadzen wymienionych w punkcie ,16”.

18. GENIUS zrzeka sie wszelkiej odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo i prawidtowe dziata-
nie automatyki w przypadku uzycia nieprodukowanych przez nig komponentéw systemu .

19. Do konserwacji uzywac tylko oryginalnych czesci firmy GENIUS.

20. Nie wprowadza¢ zadnych modyfikacji w elementach wchodzgcych w skiad systemu
automatyki.

21. Instalator musi poda¢ wszystkie informacje dotyczace recznej obstugi systemu w przy-
padku awarii oraz dostarczy¢ Uzytkownikowi systemu ulotke ostrzegawczg dotgczong
do produktu.

22. Nie pozwala¢ dzieciom ani osobom przebywa¢ w poblizu produktu podczas dziatania.

23. Z aplikacji nie moga korzysta¢ dzieci, osoby z ograniczonymi zdolno$ciami fizyczny-

mi, umystowymi, sensorycznymi oraz osoby bez doswiadczenia lub odpowiedniego
przeszkolenia.

. Piloty i inne generatory impulséw nalezy trzymac z dala od dzieci, aby zapobiec przy-

padkowemu uruchomieniu automatyki.

25. Przejécie miedzy skrzydtami musi odbywac sie tylko przy catkowicie otwartej bramie.

26. Uzytkownik musi powstrzymac sie od jakichkolwiek prob naprawy lub interwencji i
kontaktowa¢ sie wytgcznie z wykwalifikowanym personelem lub centrami pomocy
firmy GENIUS.

27. Wszystko, co nie zostato wyraznie okreslone w niniejszej instrukcji, jest niedozwolone.
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